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Дякуємо вам за покупку високоточного векторного перетворювача серії АТ20. 

Перед застосуванням прочитайте цю інструкцію користувача. 
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Розділ 1 

СТИСЛИЙ ОГЛЯД 

 

1-1   Розшифрування маркування 

 

 

 

1-2   Технологічні параметри 

 

 

Параметри AT20 

1. Базові функції 

1.1. Режим керування 
Керування U/f 

Бездатчикове векторне керування SVC (понад  3,7 кВт) 
Векторне керування в закритому контурі FVC (понад 3,7 кВт) 

1.2. Максимальна частота 0...600 Гц 

1.3. Частота-носій 
0,5...8 кГц 

Частота-носій регулюється автоматично залежно від 
характеристик навантаження 

1.4. Точність уведення частоти 
Цифрове налаштування: 0,01 Гц 

Аналогове налаштування: максимальна частота х 0,025% 

1.5. Пусковий момент 
Тип “G”: 0,5 Гц / 150% (SVC)  

Тип “P”: 0,5 Гц / 100% 

1.6. Діапазон швидкості 1:100 (SVC) 

1.7. Точність стабілізації 
швидкості 

± 0,5% (SVC) 
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1.8. Перевантажувальна 
здатність 

Тип “G”: 150% від номінального струму не перевищує 60 с, 
180% від номінального струму не перевищує 3 с. 
Тип “Р”: 120% від номінального струму не перевищує 60 с, 
150% – 3 с. 

1.9. Збільшення крутного 
моменту 

Автозбільшення; 
ручне збільшення: 0,1...30%. 

1.10. Крива U/f 

Лінійна U/f характеристика. 
Багатоточкова U/f характеристика.  
Ступенева U/f характеристика 
(ступені 1.2, 1.4, 1.6, 1.8, квадратичний). 

1.11. Поділ U/f 2 типи: повний або частковий поділ. 

1.12. Режим розгону / 
гальмування 

Прямолінійна рампа. 
Чотири групи часу розгону / гальмування  
в діапазоні 0...6500 с. 

1.13. Гальмування постійним 
струмом 

Частота гальмування постійним струмом:  
від 0 до максимальної частоти.  
Час гальмування: 0...36,0 с. 
Значення діючого струму: 0...100%. 

1.14. Керування JOG 
Діапазон частоти JOG: 0...50,00 Гц.  
Час розгону / гальмування JOG: 0...6500,0 с. 

1.15. Простий ПЛК, 
багатошвидкісний режим 

Реалізує до 16 швидкостей за допомогою функцій простого 
ПЛК або  комбінацій станів клем. 

1.16. Вбудований ПІД Реалізує просте регулювання в замкненому контурі. 

1.17. Автоматичне 
регулювання напруги  (AVR) 

Може автоматично підтримувати постійну вихідну напругу  
в разі зміни мережної напруги. 

1.18. Керування сповільненою 
перенапругою / надструму 

Струм і напруга автоматично обмежуються  
під час роботи, щоб уникнути частих відключень  
через перенапругу / надструм. 

1.19. Обмеження номінальної 
напруги 

Це дає змогу уникнути частих відмов привода змінного 
струму через перевантаження за струмом. 

1.20. Обмеження й керування 
моментом 

Перетворювач частоти може автоматично обмежувати 
крутний момент і запобігати частим відключенням через 
перевантаження за струмом у процесі роботи. Керування 
крутним моментом може бути реалізоване в режимі FVC. 

2. Функції індивідуальні 

2.1. Висока продуктивність 
Керування двигуном здійснюється за допомогою 
високопродуктивної технології векторного  
керування струмом. 

2.2. Падіння швидкості 
Енергія зворотного зв’язку за навантаженням компенсує 
зниження напруги, тому привод змінного струму може 
продовжувати працювати протягом короткого часу. 

2.3. Обмеження швидкісного 
струму 

Це допомагає уникати частих помилок надструму  
від привода змінного струму. 

2.4. Керування часом Діапазон часу: 0...6500,0 хв. 

2.5. Метод зв’язку RS-485 
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3. Характеристики роботи 

3.1. Джерело команд 
Панель оператора, клеми керування й послідовний порт 
зв’язку. Між джерелами можна виконувати перемикання 
різними способами. 

3.2. Джерело частоти 

Десять можливих джерел для налаштування заданої 
частоти, між якими можна перемикатися різними способами: 
цифрові налаштування частоти, налаштування  
за аналоговим струмовим сигналом, за напругою, імпульсом, 
через порт комунікації. 

3.3. Джерело допоміжної 
частоти 

Десять джерел допоміжної частоти. Перетворювач частоти 
може здійснювати тонке налаштування допоміжної частоти  
й синтез частоти. 

3.4. Вхідний термінал 
(стандарт) 

Частотні перетворювачі для потужності нижчої за  5,5 кВт: 
– 4 цифрових вхідних термінали; 
– 1 аналоговий вхідний термінал на вхідну напругу 0...10 В 
або вхідний струм 4...20 мА. 

Частотні перетворювачі для потужності понад 7,5 кВт: 
– 6 цифрових вхідних терміналів; 
– 2 аналогових вхідних термінали (перший підтримує тільки 
вхідна напруга 0...10 В, а другий – вхідна напруга 0...10 В  
або вхідний струм 4...20 мА). 

3.5. Вихідний термінал 

Частотні перетворювачі нижчі за 3,7 кВт: 
– 1 релейний вихід. 

Частотні перетворювачі для потужності 3,7–5,5 кВт: 
– 1 високошвидкісний імпульсний вихідний термінал 
(відкритий колектор); 
– 1 релейний вихід; 
– 1 аналоговий вихід за напругою 0…10 В  
або струмом 4…20 мА. 

Частотні перетворювачі для потужності 7,5 кВт і вище: 
– 1 високошвидкісний імпульсний вихідний термінал 
(відкритий колектор); 
– 2 релейних виходи; 
– 2 аналогових виходи за напругою 0…10 В  
або струмом 4…20 мА. 

4. Дисплей і панель оператора 

4.1. Індикація Led-дисплей для відображення параметрів. 

4.2. Вибір функції та 
блокування клавіш 

Часткове або повне блокування клавіш, вибір функцій клавіш 

4.3. Режим захисту 

Виявлення короткого замикання електродвигуна в разі 
увімкнення, захист втрати фаз на вході / виході, захист від 
перевантаження за струмом, захист від перенапруги, захист 
від  перегріву й захист від перевантаження. 

5. Довкілля 

5.1. Місце для встановлення 
У приміщенні, подалі від прямих сонячних променів, пилу, 
агресивних газів, масляного диму, пари, крапель або солі. 

5.2. Висота Нижче ніж 1000 м над рівнем моря 

5.3. Температура довкілля –10...40 °С 

5.4. Вологість Нижче ніж 95%, без конденсації 

5.5. Вібрація Нижче ніж 5,9 м/с
2
 (0,6g) 

5.6. Температура зберігання –20...60 °C 
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1-3   Установлювальні розміри 

 

Розмір A 

 

 

Розмір В 
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Розмір Модель W H D A B d 

А 

АТ20-00R4G2 

AT20-00R7G2 

AT20-01R5G2 

AT20-02R2G2 

AT20-00R4G2 

AT20-00R7G4 

AT20-01R5G4 

AT20-02R2G4 

72 142 127 130 61 4.5 

А 

AT20-03R7G2 

AT20-03R7G4 

AT20-05R5G4 

85 180 131 167 72 5.5 

В 
AT20-07R5G4 

AT20-011G4 
106 240 168 230 96 4.5 

В 

AT20-015G4  

AT20-018.5G4 

AT20-022G4 

151 332 183 318 137 7 

В 
AT20-030G4 

AT20-037G4 
217 400 216 385 202 7 
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Розмір C 

 
 
 

Розмір Модель W H H1 D A B d 

C 
AT20-045G4 

AT20-055G4 
300 440 470 240 200 455 9 

C 

AT20-075G4 

AT20-090G4 

AT20-110G4 

275 590 630 310 200 612 9 

C 
AT20-132G4 

AT20-160G4 
400 675 715 310 320 695 11 
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Розмір D 

 
 
 

Розмір Модель 
Габаритні розміри, мм 

Розміри для 

встановлення, мм 

Розміри для 

монтажу на стіну, мм 

W H H1 H2 D a1 b1 d1 a2 a3 b2 d2 

D 

AT20-185G4 

AT20-200G4 

AT20-220G4 

300 1445 1180 200 500 250 430 14 220 150 1135 13 

D AT20-250G4 330 1595 1330 200 545 280 475 14 220 185 1275 13 

D 
AT20-280G4 

AT20-315G4 
325 1495 1230 200 545 275 470 14 225 185 1175 14 

D 

AT20-350G4 

AT20-400G4 

AT20-450G4 

335 1720 1455 200 545 470 470 14 240 200 1380 14 
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1-4   Інструкція з вибору 
 

Модель 
Вхідна 

напруга 

Номінальна 

вихідна 

потужність, кВт 

Номінальний 

вхідний 

струм, А 

Номінальний 

вихідний 

струм, А 

Потужність 

двигуна, кВт 

АТ20-00R4G2 

Однофазне 

~ 220В ± 15% 

0.4 5.4 2.5 0.4 

AT20-00R7G2 0.75 7.2 5 0.75 

AT20-01R5G2 1.5 10 7 1.5 

AT20-02R2G2 2.2 16 11 2.2 

AT20-03R7G2 3.7 17 16.5 3.7 

AT20-05R5G2 5.5 21 25 5.5 

AT20-07R5G2 7.5 31 32 7.5 

AT20-00R4G4 

Трифазне 

~ 380В ± 15% 

0.4 3.4 1.2 0.4 

AT20-00R7G4 0.75 3.8 2.5 0.75 

AT20-01R5G4 1.5 5 3.7 1.5 

AT20-02R2G4 2.2 5.8 5 2.2 

AT20-03R7G4 3.7/5.5 10/15 9/13 3.7/5.5 

AT20-05R5G4 5.5 15/20 13/17 5.5 

AT20-07R5G4 7.5/11 20/26 17/25 7.5/11 

AT20-011G4 11/15 26/35 25/32 11/15 

AT20-015G4 15/18.5 35/38 32/37 15/18.5 

AT20-018.5G4 18.5/22 38/46 37/45 18.5/22 

AT20-022G4 22/30 46/62 45/60 22/30 

AT20-030G4 30/37 62/76 60/75 30/37 

AT20-037G4 37/45 76/90 75/90 37/45 

AT20-045G4 45/55 90/105 90/110 45/55 

AT20-055G4 55 105/140 110/150 55 

AT20-075G4 75/90 140/160 150/176 75/90 

AT20-090G4 90/110 160/210 176/210 90/110 

AT20-110G4 110/132 210/240 210/253 110/132 

AT20-132G4 132/160 240/290 253/300 132/160 

AT20-160G4 160/185 290/330 300/340 160/185 

AT20-185G4 185/200 330/370 340/380 185/200 

AT20-200G4 200/220 370/410 380/420 200/220 

AT20-220G4 220/250 410/460 420/470 220/250 

AT20-250G4 250/280 460/500 470/520 250/280 

AT20-280G4 280/315 500/580 520/600 280/315 

AT20-315G4 315/350 580/620 600/640 315/350 

AT20-400G4 350/400 620/670 640/690 350/400 

AT20-450G4 400/450 670/790 690/790 400/450 

AT20-450G4 450/500 790/835 790/860 450/500 
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Розділ 2 

ПІДКЛЮЧЕННЯ 

 

2-1   Конфігурація термінала 

 

1) 0,4…2,2 кВт 

 

 

2) 3,7…5,5 кВт 

 

 

3) Понад 7,5 кВт 
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2-2   Діаграма підключення 

 

1) 0,4…2,2 кВт 

 

 

 

Примітка. Тільки для керування V/F. 
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2) 3,7…5,5 кВт 
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3) 7,5…160 кВт 

 

 

 

Примітка. Ця модель має потужність нижче ніж 37 кВт і вбудований 

гальмівний блок; для моделей на 45–160 кВт гальмівний блок опційний. 
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4)  185…450 кВт 
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Розділ 3 

ОПЕРАЦІЇ 

 

3-1   Опис пульта 

1) 0,4…5,5 кВт 

 

2) 7,5…450 кВт 
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3) Опис функціональних клавіш 
 

Клавіша Назва Опис 

PRG Клавіша програмування Вхід або вихід з меню першого рівня. 

ENTER 
Клавіша введення 
даних 

Прогресивний вхід у меню й підтвердження 
параметрів. 

▲ Клавіша вгору  UP 
Прогресивне збільшення даних або 
функціонального коду. 

▼ Клавіша вниз  DOWN Прогресивне зменшення даних. 

▼
 Клавіша перемикання 

Shift 

У режимі налаштування параметрів натисніть  
цю клавішу, щоб обрати біт, який буде змінений. 
У режимі відображення зупинення або пуску  
із натисканням клавіші відображається наступний 
параметр (циклічно). 

 
Клавіша пуску Run 

Пуск роботи в режимі управління 
перетворювачем частоти з панелі керування. 

◉ 
Клавіша зупинення / 
скидання помилки  
Stop /Reset 

У робочому режимі може використовуватися  
для зупинення (обмежене P7.02).  
Коли є попередження про помилку, може бути 
використана для її скидання. 

JOG Гаряча клавіша 

Дія визначена у функціональному коді P7.01.  
0: Немає дії.  
1: Перемикання між панеллю оператора  
й віддаленим керуванням. Указує на перемикання 
між поточним джерелом команд і управлінням  
із панелі керування (місцеве керування).  
Якщо поточним джерелом команд є управляння  
з панелі керування, клавіша не спрацьовує. 
2: Перемикання між прямим ходом і реверсом 
(операційна панель має бути обрана  
джерелом команд).  
3: Прямий JOG. 
4: Реверс JOG. 

M Функції немає  

 
4) Опис світлових індикаторів 
 

Назва світлової індикації Опис світлової індикації 

Hz Одиниці виміру частоти (Гц). 

A Одиниці виміру струму (А). 

V Одиниці виміру напруги (В). 

FWD/REV 
Не світиться: хід уперед. 
Світиться: реверс. 

LOCAL/REMOT 

Не світиться: локальна операція.  
Мерехтіння: операція термінала. 
Світиться: керування RS-485. 

FUNC/ERR 
Не світиться: робочий стан. 
Мерехтіння: попередження про перевантаження. 
Світиться: помилка. 

 

Не світиться: режим зупинення. 
Мерехтіння: процес автоналаштування. 
Світиться: робочий режим. 

 



Частотні перетворювачі Nietz 

Сторінка 18 з 56 

 

Розділ 4 

СПИСОК ФУНКЦІОНАЛЬНИХ ПАРАМЕТРІВ 

 

Якщо в РР.00 встановлене не нульове число, то захист параметрів увімкнений.  

Ви маєте ввести правильний пароль користувача для роботи з меню.  

Для скасування функції захисту паролем уведіть пароль і встановіть 0 у РР.0. 

Параметри меню налаштувань користувача не захищені паролем. Група Р  

є базовими функціональними параметрами, група D – це функціональні параметри 

монітора. Символи в таблиці функціональних кодів описуються так: 

«☆» – параметр може бути змінений, коли привод зупинений або працює; 

«★» – не може бути змінений, коли привод перебуває в робочому стані; 

«●» – фактично вимірюване значення; 

«*» – заводський параметр; може бути змінений тільки виробником. Стандартні 

функціональні параметри 
 

Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

Група P0 Стандартні функціональні параметри 

P0.00 Відображення 
типу  G/P 

1: G-тип  
(постійний момент навантаження) 

Залежить  
від моделі 

● 2: P-тип  
(змінний момент навантаження, 
вентилятор або насос) 

P0.01 Вибір режиму 
керування 

0: Векторне керування без PG  
(без датчика швидкості) 

2 ★ 1: Векторне керування з PG  
(з датчиком швидкості) 

2: Керування V/F 

P0.02 Вибір джерела 
команд 

0: Керування через панель оператора 
(дисплей вимкнений) 

0 ☆ 
1: Керування через клеми  

(дисплей увімкнений) 

2: Керування через інтерфейс  
RS-485 (дисплей підключений) 

P0.03 Вибір джерела 
основної 
частоти Х 

0: Цифрове налаштування 
(заздалегідь налаштована частота 
P0.08 може бути змінена 
UP/DOWN, не запам’ятовується 
після вимкнення) 

0 ★ 

1: Цифрове налаштування (заздалегідь 
налаштована частота P0.08 може 

бути змінена UP/DOWN, 

запам’ятовування після вимикання) 

2: FIV (понад 7,5 кВт) 

3: FIC 

4: Потенціометр на панелі оператора 
(менше ніж 5,5 кВт) 

5: Імпульс (S3, понад 3,7 кВт) 

6: Покрокова інструкція 
(багатошвидкісний режим) 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням Властивості 

  7: Простий ПЛК 

  
8: ПІД 

9: Установлення інтерфейсу  
RS-485 

P0.04 Вибір джерела 
додаткової 
частоти Y 

Аналогічно пункту P0.03 (вибір 
основного джерела частоти Х) 0 ★ 

P0.05 Вибір діапазону 
суперпозиції 
джерела 
додаткової 
частоти Y 

0: Щодо максимальної частоти 

0 ☆ 
1: Щодо джерела основної  

частоти Х 

P0.06 Діапазон 
позиції 
додаткового 
джерела 
частоти Y 

0...150% 

100% ☆ 

P0.07 Вибір 
суперпозиції 
джерела 
частоти 

Цифра одиниць (джерело частоти) 

 ☆ 

0: Джерело основної частоти Х 

1: Операція Х та Y (операційне 
відношення визначається 
цифрою десятих) 

2: Перемикання між X та Y 

3: Перемикання між X  
і «операцією X та Y» 

4: Перемикання між Y  
і «операцією X та Y» 

Цифра десятків (операція X та Y) 

0: X+Y  

1: X-Y 

2: Максимум 

3: Мінімум 

P0.08 Заздалегідь 
налаштована 
частота 

0,00 Гц – максимальна частота 
P0.10 50,00 Гц ☆ 

P0.09 Напрямок 
обертання 

0: Прямий 
0 ☆ 

1: Реверс 

P0.10 Максимальна 
частота 

50,00...600,00 Гц 
50,00 Гц ★ 

P0.11 Вибір верхньої 
границі 
джерела 
частоти 

0: Налаштування значення P0.12 

0 ★ 

1: Потенціометр на панелі 
оператора (нижче ніж 5.5 кВт); 
FIV (понад 7,5 кВт) 

2: FIC 

3: Резерв 

4: Імпульс (S3, понад 3,7 кВт) 

5: Налаштування інтерфейсу  
RS-485 

P0.12 Верхня границя 
частоти 

Нижня границя частоти P0.14 ~ 
Максимальна частота P0.10 

50,00 Гц ☆ 

P0.13 Зсув верхньої 
межі частоти 

0,00 Гц ~ максимальна частота 
P0.10 

0,00 Гц ☆ 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

P0.14 Нижня границя 
частоти 

0,00 Гц ~ максимальна частота P0.12 
0,00 Гц ☆ 

P0.15 Частота-носій 0.5 ~ 16,0 кГц Залежить  
від моделі 

☆ 

P0.16 Вирівнювання 
частоти-носія 
під температуру 

1: Немає 
1 ☆ 

2: Так 

P0.17 Час розгону 1 0,00–65000 с Залежить  
від моделі 

☆ 

P0.18 Час 
гальмування 1 

0,00–65000 с Залежить  
від моделі 

☆ 

P0.19 Одиниці виміру 
часу розгону / 
гальмування 

0: 1 с 

1 ★ 1: 0,1 с 

2: 0,01 с 

P0.21 Зсув частоти 
додаткового 
джерела 
частоти для 
операції X та Y 

0,00 Гц – максимальна частота P0.10 

0,00 Гц ☆ 

P0.22 Роздільна 
здатність 
частоти 

2: 0,01 Гц 
2 ★ 

P0.23 Збереження 
цифрового 
налаштування 
частоти за 
умови 
увімкнення 
живлення 

0: Не зберігати 

0 ☆ 
1: Зберігати 

P0.25 Цільова 
частота часу 
розгону / 
гальмування 

0: Максимальна частота (Р0.10) 

0 ★ 1: Налаштована частота 

2: 100 Гц 

P0.26 Цільова 
частота для 
змін UP/DOWN         
під час роботи 

0: Робоча частота 

0 ★ 1: Налаштована частота 

P0.27 Прив’язування 
джерела 
команд  
із джерелом 
частоти 

Цифра одиниць: Прив’язати команди 
панелі оператора із джерелом частоти 

0000 ☆ 

0: Немає прив’язки 

1: Джерело частоти із цифровим 
налаштуванням 

2: Потенціометр на панелі 
оператора (менше ніж 5,5 кВт) 

3: FIC 

4: Резерв 

5: Імпульс (S3, понад 3,7 кВт) 

6: Покрокова інструкція 
(багатошвидкісний режим) 

7: Простий ПЛК 

8: ПІД 

9: Налаштування інтерфейсу  
RS-485 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням Властивості 

  Цифра десятків: Прив’язати команди 
термінала до джерела частоти 

  
Цифра сотень: Прив’язати команди 
інтерфейсу до джерела частоти 

Група P1 Параметри двигуна 

P1.00 Вибір типу 
двигуна 

0: Звичайний асинхронний двигун 
0 ★ 

1: Асинхронний двигун змінної частоти 

P1.01 Номінальна 
потужність 
двигуна 

0,1–1000,0 кВт 
Залежить  
від моделі 

★ 

P1.02 Номінальна 
напруга 
двигуна 

1–2000 В 
Залежить  
від моделі 

★ 

P1.03 Номінальний 
струм 
двигуна 

0,01–655,35 А (привод змінного 
струму менше ніж 55 кВт включно), 
0,1–6553,5 А (привод змінного струму 
понад 55 кВт) 

Залежить  
від моделі 

★ 

P1.04 Номінальна 
частота 
двигуна 

0,01 Гц – максимальна частота 
Залежить  
від моделі 

★ 

P1.05 Номінальна 
швидкість 
обертання 
двигуна 

1–65535 об./хв 
Залежить  
від моделі 

★ 

P1.06 Опір статора 
(асинхронний 
двигун) 

0,001–65,535 Ом (привод змінного 
струму <= 55 кВт); Налаштований 

параметр 
★ 

0,0001–6,5535 Ом (привод змінного 
струму > 55 кВт) 

P1.07 Опір ротора 
(асинхронний 
двигун) 

0,001–65,535 Ом (привод змінного 
струму <= 55 кВт); Налаштований 

параметр 
★ 

0,0001–6,5535 Ом (привод змінного 
струму > 55 кВт) 

P1.08 Індуктивність 
витоку 
(розсіювання) 
опору 
(асинхронний 
двигун) 

0,01...655,35 мгн (привод змінного 
струму <= 55 кВт) 

Налаштований 
параметр 

★ 
0,001...65,535 мГн (привод змінного 
струму > 55 кВт) 

P1.09 Індуктивність 
основного 
опору 
(асинхронний 
двигун) 

0,1...6553,5 мгн (привод змінного 
струму <= 55 кВт) 

Налаштований 
параметр 

★ 
0,01...655,35 мгн (привод змінного 
струму > 55 кВт) 

P1.10 Струм 
холостого 
ходу 
(синхронні 
двигуни) 

0,01 А...P1.03 (привод змінного струму 
<= 55 кВт) 

Налаштований 
параметр 

★ 0,1 А...P1.03 (привод змінного струму 
> 55 кВт) 

P1.27 Імпульси 
енкодера  
на оберт 

1–65535 
1024 ★ 

P1.28 Тип енкодера 0: Інкрементальний енкодер ABZ 
0 ★ 

2: Резольвер 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

P1.30 Послідовність 
фаз AB 
інкрементального 
енкодера ABZ 

0: Уперед 

0 ★ 
1: Реверс 

P1.31 Кут установлення 
енкодера 

0,0–359,9° 
0,0° ★ 

P1.34 Логарифм полюса 
обертання 

1–65535 
1 ★ 

P1.36 Час виявлення 
обриву зворотного 
зв’язку (датчика 
за швидкістю) 
плати PG 

0.0: Не виконувати 

0,0 ★ 
0,1–10,0 с 

P1.37 Вибір 
автоматичного 
регулювання 

0: Немає операції 

0 ★ 

1: Статичне автоматичне 
регулювання 

2: Динамічне автоматичне 
регулювання 

3: Повне статичне автоматичне 
регулювання 

Група P2 Параметри векторного керування двигуном 

P2.00 Пропорційне 
підсилення 
швидкісної петлі 1 

1–100 
30 ☆ 

P2.01 Час інтегрування 
швидкісної петлі 1 

0,01–10,00 с 
0,50 с ☆ 

P2.02 Перемикання 
частоти 1 

0,00 – P2.05 
5,00 Гц ☆ 

P2.03 Пропорційне 
підсилення 
швидкісної петлі 2 

1–100 
20 ☆ 

P2.04 Час інтегрування 
швидкісної петлі 2 

0,01–10,00 с 
1,00 с ☆ 

P2.05 Перемикання 
частоти 2 

P2.05 – максимальна частота 
10,00 Гц ☆ 

Р2.06 Збільшення 
ковзання 
векторного 
керування 

50–200% 

100% ☆ 

P2.07 Постійний час 
фільтрації 
контура швидкості 

0,000–0,100 с 
0,015 с ☆ 

P2.08 Збільшення 
перезбудження 
векторного 
керування 

0–200 

64 ☆ 
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Код Назва параметра Границі налаштування За 
замовчуванням 

Властивості 

P2.09 Джерело 
верхньої границі 
крутного моменту 
в режимі 
керування 
швидкістю 

0: P2.10 

0 ☆ 

1: Потенціометр на панелі оператора 
(менше ніж 5,5 кВт),  
FIV (понад 7,5 кВт) 

2: FIC 

3: Резерв 

4: Імпульс (S3, понад 3,7 кВт) 

5: Налаштування зв’язку RS-485 

6: MIN (потенціометр на панелі 
оператора, FIC) (менше ніж 5,5 кВт) 

 MIN (FIV, FIC) (понад 7,5 кВт) 

7: MAX (потенціометр на панелі 
оператора, FIC) (менше ніж 5,5 кВт) 

 MAX (FIV, FIC) (понад 7,5 кВт) 

Повний діапазон відповідає Р2.10 

P2.10 Джерело верхньої 
границі крутного 
моменту в режимі 
керування 
швидкістю 
(електричне) 

0,0–200,0% 

150,0% ☆ 

P2.11 Вибір інструкції 
верхньої границі 
крутного моменту 
в режимі 
керування 
швидкістю 
(генерація) 

0: P2.10 

0 ☆ 

1: Потенціометр на панелі оператора 
(менше ніж 5,5 кВт),  
FIV (понад 7,5 кВт) 

2: FIC 

3: Резерв 

4: Імпульс (S3, понад 3,7 кВт) 

5: Налаштування зв’язку RS-485 

6: MIN (потенціометр на панелі 
оператора, FIC) (менше ніж 5,5 кВт) 

 MIN (FIV, FIC) (понад 7,5 кВт) 

7: MAX (потенціометр на панелі 
оператора, FIC) (менше ніж 5,5 кВт) 

 MAX (FIV, FIC) (понад 7,5 кВт) 

8: Налаштування P2.12 

Повний діапазон відповідає P2.12 

P2.12 Цифрове 
налаштування 
верхньої границі 
крутного моменту 
в моделі 
керування 
швидкістю 
(генерація) 

0,0–200,0% 

150,0% ☆ 

P2.13 Регулювання 
пропорційного 
підсилення 
збудження 

0–60000 

2000 ☆ 

P2.14 Регулювання 
інтегрального 
складника 
збудження 

0–60000 

1300 ☆ 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

P2.15 Регулювання 
пропорційного 
підсилення 
збудження 

0–60000 

2000 ☆ 

P2.16 Регулювання 
інтегрального 
складника 
крутного моменту 

0–60000 

1300 ☆ 

P2.17 Інтегральна 
властивість 
контура 
швидкості 

Цифра одиниць: інтегральний 
поділ 

0 ☆ 
0: Вимкнено 

1: Увімкнено 

P2.21 Максимальний 
крутний момент 
ослаблення поля 

50–200% 
100% ☆ 

P2.22 Обмеження 
потужності 
генерації 
увімкнене 

0: Вимкнено 

0 ☆ 

1: Увімкнено завжди 

2: Увімкнено за умови постійної 
швидкості 

3: Увімкнено за умови 
затримання 

P2.23 Верхня межа 
виробленої 
потужності 

0–200% 
Залежить  
від моделі 

☆ 

Група P3 Параметри керування V/F 

P3.00 Вибір кривої V/F 0: Лінійна V/F 
1: Багатоточкова V/F 
2: Квадратична V/F 
3: 1,2-ступеня V/F 
4: 1,4-ступеня V/F 
6: 1,6-ступеня V/F 
8: 1,8-ступеня V/F 
9: Резерв 
10: Повний поділ V/F  
11: Частковий поділ V/F 

0 ★ 

Р3.01 Збільшення 
крутного 
моменту 

0,0 (автоматичне збільшення 
крутного моменту) 

Залежить  
від моделі 

☆ 
0,1–30% 

Р3.02 Відсічення 
збільшення 
крутного моменту 

0,00 Гц – максимальна частота 
50,00 Гц ★ 

P3.03 Частота 1 
багатоточкової 
V/F 

0,00 Гц – Р3.05 
0,00 Гц ★ 

P3.04 Напруга 1 
багатоточкової 
V/F 

0,0–100,0% 
0,0% ★ 

P3.05 Частота 2 
багатоточкової 
V/F 

Р3.03–Р3.07 
0,00 Гц ★ 

P3.06 Напруга 2 
багатоточкової 
V/F 

0,0–100,0% 
0,0% ★ 
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Код Назва параметра Границі налаштування 
За 

замовчуванням 
Властивості 

P3.07 Частота 3 
багатоточкової V/F 

Р3.05 – номінальна частота 
двигуна (Р1.04) 

0,00 Гц ★ 

P3.08 Напруга 3 
багатоточкової V/F 

0,0–100,0% 
0,0% ★ 

Р3.09 Коефіцієнт 
компенсації 
ковзання V/F 

0,0–200,0% 
0,0% ☆ 

Р3.10 Підсилення 
перезбудження V/F 

0...200 
64 ☆ 

Р3.11 Підсилення 
заглушення 
коливань V/F 

0...100 
Залежить  
від моделі 

☆ 

Р3.13 Джерело напруги 
для розділення V/F 

0: Цифрове налаштування 
(Р3.14) 

0 ☆ 

1: Потенціометр на панелі 
оператора (нижче ніж  
5,5 кВт), FIV (понад 7,5 кВт) 

2: FIC 

3: Резерв 

4: Імпульс (S3, понад 3,7 кВт) 

5: Покрокова інструкція 
(багатошвидкісний режим) 

6: Простий ПЛК 

7: ПІД 

8: Налаштування  
за інтерфейсом RS-485 

Примітка. 100,0% відповідає 
номінальній напрузі двигуна. 

P3.14 Цифрове 
налаштування 
напруги для поділу 
V/F 

0 В – номінальна напруга 
двигуна 

0 В ☆ 

Р3.15 Час напруги 
розгону для 
розділення V/F 

0,0–1000,0 с   

 Примітка. Указує на час зміни  
напруги від 0 до номінальної 
напруги двигуна. 

0,0 с ☆ 

Р3.16 Час напруги 
гальмування для 
розділення V/F 

0,0–1000,0 с 

0,0 с ☆ Примітка. Указує на час зміни 
напруги від номінальної 
напруги двигуна до 0 В. 

Р3.17 Вибір режиму 
зупинення для 
розділення V/F 

0: Не залежить від частоти / 
напруги зниження до 0 

0 ☆ 
1: Після зниження напруги до 

0 зменшується частота 

P3.18 Діючий струм за 
умови перенапруги 
втраченої швидкості 

50–200% 
150% ★ 

P3.19 Увімкнення 
перевищення 
струму втраченої 
швидкості 

0: Вимкнено 
1: Увімкнено 

1 ★ 
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Код Назва параметра Границі налаштування 
За 

замовчуванням 
Властивості 

P3.20 Посилення 
заглушення 
перевантаження 
за струмом 
втрати швидкості 

0–100 

20 ☆ 

P3.21 Тришвидкісне 
заглушення  
для коефіцієнта 
компенсації 
діючого струму 

50–200% 

50% ★ 

P3.22 Діюча напруга 
перенапруги 
втраченої 
швидкості 

650,0–800,0 В 

770,0 В ★ 

P3.23 Увімкнення 
перенапруги 
втрати швидкості 

0: Вимкнене 
 

1: Увімкнене 1 ★ 

P3.24 Заглушення 
частотного 
підсилення  
для перенапруги 
втрати швидкості 

0–100 

30 ☆ 

P3.25 Заглушення 
підсилення 
напруги  
для перенапруги 
втрати швидкості 

0–100 

30 ☆ 

P3.26 Границя 
максимальної 
частоти 
наростання  
для перенапруги 
втрати швидкості 

0–50 Гц 

5 Гц ★ 

P4 Вхідний термінал 

P4.00 Вибір функції 
клеми FWD 

0: Немає функції    
1 ★ 

P4.01 Вибір функції 
клеми REV 

1: Хід уперед (FWD) 
4 ★ 

P4.02 Вибір функції 
клеми S1 

2: Зворотний хід (REV) 
9 ★ 

P4.03 Вибір функції 
клеми S2 

3: Трилінійне керування 
12 ★ 

P4.04 Вибір функції 
клеми S3 

4: JOG уперед (JOGF) 
13 ★ 

P4.05 Вибір функції 
клеми S4 

5: JOG назад (JOGR) 
0 ★ 

P4.06 Зарезервовано 6: Клема UP 0 ★ 

P4.07 Зарезервовано 7: Клема DOWN 0 ★ 

  8: Зупинення вільним вибігом 

  9: Скидання помилки (RESET) 

10: Зупинення обертання 
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Код Назва параметра Границі налаштування 
За 

замовчуванням 
Властивості 

  11: Нормально відкритий вхід 
(NO) зовнішня помилка 

  

12: Клема 1 з декількома 
джерелами 

13: Клема 2 з декількома 
джерелами 

14: Клема 3 з декількома 
джерелами 

15: Клема 4 з декількома 
джерелами 

16: Термінал 1 для вибору 
часу розгону / гальмування 

17: Термінал 2 для вибору 
часу розгону / гальмування 

18: Перемикач джерела 
частоти 

19: Очищення налаштування 
UP / DOWN (термінал, 
панель керування) 

20: Термінал перемикання 
джерела команд 

21: Заборона прискорення / 
розгону 

22: Пауза ПІД 

23: Скидання статусу ПЛК 

24: Пауза кочення 

25: Вхід лічильника 

26: Скидання лічильника 

27: Уведення довжини 
лічильника 

28: Скидання довжини 

29: Заборона керування 
крутним моментом 

30: Імпульсний вхід частоти 
(доступно тільки для S3, 
понад 3,7 кВт) 

31: Резерв 

32: Примусове гальмування 
постійним струмом 

33: Нормально закритий (NC) 
вхід для зовнішньої 
помилки 

34: Вибір зміни частоти 

35: Вибір реверсу ПІД 

36 Термінал 1 зовнішнього 
зупинення 

  37: Термінал 2 перемикання 
джерела команд 

  

38: Пауза інтеграції ПІД 

39: Перемикання між 
основним джерелом 
частоти Х і заздалегідь 
налаштованою частотою 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням Властивостей 

  40: Перемикання між допоміжним 
джерелом частоти Y  
і заздалегідь налаштованою 
частотою   

41 
42 

Зарезервовано  
Зарезервовано 

43 Перемикання параметрів ПІД 

P4.10 Час  
фільтрації Х 

0,000–1,000 c 
0,010 c ☆ 

P4.11 Режим 
термінала 
керування 

1 Дволінійний режим 1 

0 ★ 
2 Дволінійний режим 2 

3 Трилінійний режим 1 

4 Трилінійний режим 2 

P4.12 Крок термінала 
UP/DOWN 

0,001–65,535 Гц/с 
1,00 Гц/з ☆ 

P4.13 Мінімум кривої 1 
входу Fl 

0,00 В – Р4.15 
0,00 В ☆ 

Р4.14 Відповідне 
налаштування 
мінімального 
входу кривої 1 Fl 

–100,0...100,0% 

0,0% ☆ 

Р4.15 Максимум 
кривої 1 входу FI 

P4.13.  10,00 В 
10,0 В ☆ 

Р4.16 Відповідне 
налаштування 
максимуму 
кривої 1 входу Fl 

–100,0...100,0% 

100,0% ☆ 

Р4.17 Час фільтрації 
кривої 1 FI 

0,00–10,00 с 
0,10 с ☆ 

Р4.18 Крива 2, 
мінімальний 
вхід 

0,00 В – Р4.20 
0,00 В ☆ 

Р4.19 Відповідне 
налаштування 
мінімального 
входу  
кривої Fl 2 

–100,0...100,0% 

0,0% ☆ 

Р4.20 Крива Fl 2, 
максимальний 
вхід 

Р4.18.  10,00 В 
10,00 В ☆ 

Р4.21 Відповідне 
налаштування 
максимального 
входу  
кривої Fl 2 

–100,0...100,0% 

100,0% ☆ 

Р4.22 Fl, крива 2, час 
фільтрації 

0,00.   10,00 с 
0,10 с ☆ 

Р4.23 Fl, крива 3, 
мінімальне 
введення 

–10,00 В...Р4.25 
–10,00 В ☆ 

Р4.24 Відповідне 
налаштування 
мінімального 
входу кривої Fl 3 

–100,0...100,0% 

–100,0% ☆ 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням Властивості 

Р4.25 Крива Fl 3, 
максимальний 
вхід 

P4.23. 10,00 В 
10,00 В ☆ 

Р4.26 Відповідне 
налаштування 
максимального 
входу кривої Fl 3 

–100,0...100,0% 

100,0% ☆ 

Р4.27 Fl, крива 3, час 
фільтрації 

0,00…10,00 с 
0,10 с ☆ 

Р4.28 Мінімальний 
вхідний імпульс 

0,00 кГц – Р4.30 
0,00 кГц ☆ 

Р4.29 Налаштування, 
що відповідає 
мінімальному 
вхідному імпульсу 

–100,0...100,0% 

0,00% ☆ 

Р4.30 Максимальний 
вхідний імпульс 

Р4.28 – 100,00 кГц 
50,00 кГц ☆ 

Р4.31 Налаштування, 
що відповідає 
максимальному 
вхідному імпульсу 

–100,0...100,0% 

100,0% ☆ 

Р4.32 Час фільтрації 
імпульсу 

0,00–10,00 с 
0,10 с ☆ 

Р4.33 Вибір кривої FI Цифра одиниць: потенціометр на 
панелі оператора / вибір кривої FIV 

321 ☆ 

1: Крива 1 (2 точки,  
див. Р4.13...Р4.16) 

2: Крива 2 (2 точки,  
див. Р4.18...Р4.21) 

3: Крива 3 (2 точки,  
див. Р4.23...Р4.26) 

4: Крива 4 (4 точки,  
див. З6.00...З6.07) 

5: Крива 5 (4 точки,  
див. З6.08...З6.15) 

Цифра десятків: вибір кривої,  
те саме, що й FIV 

Цифра сотень: резерв 

Р4.34 Вибір 
налаштування 
для FI менше, 
ніж мінімальний 
вхід 

Цифра одиниць: потенціометр на 
панелі керування /налаштування 
для FIV нижче, ніж мінімальний вхід 

000 ☆ 

0: Відповідає мінімальним 
налаштуванням   

1: 0,00% 

Цифра десятків: вибір 
налаштування для FIC менше  
за мінімальне введення (те саме, 
що й для FIV) 

P4.35 Час затримки 
FWD 

0,0–3600,0 с 
0,0 с ★ 

P4.36 Час затримки 
REV 

0,0–3600,0 с 
0,0 с ★ 

P4.37 Час затримки S1 0,0–3600,0 с 0,0 с ★ 
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Код 
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параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

P4.38 Вибір 
допустимого 
режиму  
клеми S1 

0: Високий рівень 

00000 ★ 

1: Низький рівень 

Цифра одиниць: FWD 

Цифра десятків: FWD 

Цифра сотень: S1 

Цифра тисяч: S2 

Цифра десятків тисяч: S3 

P4.39 Вибір 
допустимого 
режиму  
клеми S2 

0: Допустимий високий рівень 

00000 ★ 

1: Низький рівень дійсний 

Цифра одиниць: S4 

Цифра десятків: зарезервовано 

Цифра сотень: зарезервовано 

Цифра тисяч: зарезервовано 

Цифра десятків тисяч: 
зарезервовано 

Р5 Вихідні термінали 

Р5.00 Вибір режиму 
виходу 
термінала МО1 

0: Імпульсний вихід (YOP) 
0 ☆ 1: Вихід сигналу перемикання YOR 

Р5.01 Вибір функції 
виходу YOR 

0:  Немає виходу 
0 ☆ 

1: Робота привода змінного струму 

P5.02 Вибір функції 
реле на платі 
керування (RA-
RB-RC / RB-RC) 

2: Вихід помилки (стоп помилка) 

2 ☆ 
3: Виявлення рівня частоти  

виходу FDT1 

P5.03 Вибір функції 
реле (TA-TC) 

4: Досягнута частота 

0 ☆ 

5: Робота на нульовій швидкості  
(у разі  зупинення немає виходу) 

6: Попередження про 
перевантаження двигуна 

7: Попередження про 
перевантаження привода  
змінного струму 

P5.04 Зарезервовано 8: Досягнуте значення 
встановленого лічильника 

1 ☆ 

P5.05 Зарезервовано 9: Досягнуте призначене значення 
рахунку 

4 ☆ 

10: Досягнута довжина 

11: Виконаний цикл ПЛК 

12: Досягнутий сумарний час роботи 

13: Обмеження частоти 

14: Обмеження крутного моменту 

15: Готовність до пуску 

16: FIV>FIC 

17: Досягнута верхня границя 
частоти 

18: Досягнута нижня границя 
частоти 

19: Вихід стану низької напруги 

20: Налаштування RS-485 

21: Зарезервовано 
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  22: Зарезервоано 

  

23: Робота на нульовій швидкості 2 
(вихід  за умови зупинення) 

24: Досягнуто сумарний час увімкнення 

25: Виявлення рівня частоти.  
Вихід FDT2 

26: Частота 1. Досягнута вихідна 
потужність 

27: Частота 2. Досягнута вихідна 
потужність 

28: Струм 1 досяг виходу 

29: Струм 2 досяг виходу 

30: Час досяг виходу 

31: Перевищена границя  
введення FIV 

32: Навантаження стає 0 

33: Зворотний хід 

34: Нульовий поточний стан 

35: Температура модуля досягнута 

36: Перевищена границя вихідного 
струму 

37: Досягнута нижня границя частоти 

38: Вихід сигналу тривоги 

40: Поточний час роботи досягнутий 

41: Несправність 

P5.06 Вибір функції 
виходу YOP 

0: Робоча частота 

0 ☆ 1: Задана частота 

2: Вихідний струм 

Р5.07 Вибір функції 
виходу FOV 
(понад 3,7 кВт) 

3: Вихідний крутний момент 

0 ☆ 4: Вихідна потужність 

5: Вихідна напруга 

P5.08 Вибір функції 
виходу FOC 
(понад  
7,5 кВт) 

6: Імпульсний вихід (100% відповідає 
100,0 кГц) 

1 ☆ 

7: FIV 

8: FIC 

9: Зарезервовано 

10: Довжина 

11: Значення лічильника 

12: RS-485 

13: Швидкість обертання двигуна 

14: Вихідний струм (100,0% відповідає 
1000,0 А) 

15: Вихідна напруга (100,0% відповідає 
1000,0 В) 

16: Вихідний крутний момент двигуна 
(фактичне значення, що відповідає 
відсотку двигуна) 

P5.09 Максимальна 
частота  
виходу YOP 

0,01…100,00 кГц 
50,00 кГц ☆ 

Р5.10 Коефіцієнт 
зсуву FOV 

–100,0...100,0% 
0,0% ☆ 
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Р5.11 Посилення FOV –10,00...10,00 1,00 ☆ 

Р5.12 Коефіцієнт 
зсуву FOC 

–100,0...100,0% 
0,0% ☆ 

Р5.13 Посилення FOC –10,00...10,00 1,00 ☆ 

Р5.17 Час затримання 
виходу YOR 

0,0...3600,0 с 
0,0 с ☆ 

P5.18 Час затримання 
виходу RA-RB-
RC / RB-RC 

0,0...3600,0 с 
0,0 с ☆ 

P5.19 Час затримання 
виходу TA-TC 

0,0...3600,0 с 
0,0 с ☆ 

P5.20 Зарезервовано 0,0...3600,0 с 0,0 с ☆ 

P5.21 Зарезервовано 0,0...3600,0 с 0,0 с ☆ 

P5.22 Вибір режиму 
дії виходу 

0: Позитивна логіка 

00000 ☆ 

1: Негативна логіка 

Цифра одиниць: YOR 

Цифра десятків: RA-RB-RC/RB-RC 

Цифра сотень: ТА-С 

Цифра тисяч: FOV (понад 3,7 кВт) 

Цифра десятків тисяч: FOС  
(понад 3,7 кВт) 

P6 Параметри пуску й зупинення 

P6.00 Режим пуску 0: Прямий пуск 

0 ☆ 

1: Перезапуск із відстеженням 
швидкості обертання 

2: Пуск із попереднім порушенням 
(асинхронний двигун змінного 
струму) 

3: Швидкий запуск SVC 

P6.01 Режим 
відстеження 
швидкості 
обертання 

0: Почати з кінцевої частоти 

0 ★ 1: Почати з 0 

2: Почати з максимальної частоти 

P6.02 Відстеження 
швидкості 
обертання 

1...100 
20 ☆ 

P6.03 Пускова частота 0,00. 10,00 Гц 0,00 Гц ☆ 

P6.04 Час утримання 
пускової частоти 

0,0. 100,0 с 
0,0 с ★ 

P6.05 Струм 
гальмування 
постійним 
струмом  
у процесі 
запуску / струм 
попереднього 
збудження 

0...100% 

0% ★ 
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P6.06 Час гальмування 
постійним 
струмом  
у процесі 
запуску / час 
попереднього 
збудження- 

0,0. 100,0 с 

0,0 с ★ 

P6.07 Режим розгону/ 
гальмування 

0: Прямолінійний  
розгін / гальмування 

0 ★ 1: S-крива розгону / гальмування А 

2: Динамічна S-крива  
розгону / гальмування 

P6.08 S-крива часу 
початку 
сегмента 
пропорційна 

0,0... (100,0% – Р6.09) 

30,0% ★ 

P6.09 S-подібна крива 
кінця 
початкового 
сегмента 
пропорційно 
часу 

0,0... (100,0% – Р6.08) 

30,0% ★ 

P6.10 Режим 
зупинення 

0: Зупинення гальмуванням 
0 ☆ 

1: Зупинення вільним вибігом 

P6.11 Початкова 
частота 
зупинення 
гальмування 
постійним 
струмом 

0,00 Гц – максимальна частота 

0,00 Гц ☆ 

P6.12 Час очікування 
зупинення 
гальмування 
постійним 
струмом 

0,0. 100,0 с 

0,0 с ☆ 

P6.13 Зупинення 
гальмуванням 
постійного 
струму 

0...100% 

0% ☆ 

P6.14 Зупинення часу 
гальмування 
постійним 
струмом 

0,0. 100,0 с 

0,0 с ☆ 

P6.15 Швидкість 
використання 
гальма 

0...100% 
100% ☆ 

P6.18 Струм 
відстеження 
швидкості 
обертання 

30...200% 
Залежить від 

моделі 
★ 

P6.21 Час 
розмагнічування 
(дійсно для SVC) 

0,00...5,00 с 
Залежить  
від моделі 

☆ 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням Властивості 

P6.23 Вибір 
перезбудження 

0: Не має сили 

0 ☆ 
1: Має силу тільки під час 

гальмування 

2: Має силу завжди 

P6.24 Значення 
струму 
заглушення 
надмірного 
збудження 

0...150% 

100% ☆ 

P6.25 Посилення 
перезбудження 

1,00...2,50 
1.25 ☆ 

P7 Відображення операцій і дисплей 

P7.01 Параметри 
функції JOG 

0: Немає функцій 

0 ★ 

1: Перемикання між командою 
панелі керування й командою 
дистанційного керування.  
Він указує на перемикання між 
поточним джерелом команд  
і управлінням із панелі керування 
(місцеве керування). Якщо 
поточним джерелом команд  
є управління з панелі керування, 
ключ не дійсний. 

2: Перемикання між прямим  
і зворотним ходом під час JOG,  
це дійсне тільки тоді, коли 
джерелом команди є канал 
панелі керування. 

3: JOG уперед (JOG-FWD) 

4: JOG реверс (JOG-REV) 

P7.02 Функція кнопок 
зупинення / 
скидання 
(STOP/RESET) 

0: Кнопка STOP/RESET доступна 
тільки на панелі оператора 

1 ☆ 1: Кнопка STOP/RESET доступна  
в будь-якому режимі дії 

P7.03 Робочі 
параметри  
1 Led-дисплея 

 0000...FFFF 

1F ☆ 

Bit00 Робоча частота 1 (Гц) 

Bit01 Задана частота (Гц) 

Bit02 Напруга шини (В) 

Bit03 Вихідна напруга (В) 

Bit04 Вихідний струм (А) 

Bit05 Вихідна потужність (кВт) 

Bit06 Вихідний крутний момент (%) 

Bit07 Статус входу S 

Bit08 Статус виходу MO1 

Bit09 FIV / Напруга  
на потенціометрі    
на панелі оператора (В) 

Bit10 Напруга FIC (В) 

Bit11 Зарезервовано 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі настроювання 

За 
замовчуванням 

Властивостей 

  Bit12 Значення лічильника 

  

Bit13 Значення довжини 

Bit14 Відображення швидкості 
навантаження 

Bit15 Налаштування ПІД 

P7.04 Робочі 
параметри 2 
Led-дисплея 

Bit00 Зворотний зв’язок ПІД 

0 ☆ 

Bit01 Стадія ПЛК 

Bit02 Частота імпульсного входу (кГц) 

Bit03 Робоча частота 2 (Гц) 

Bit04  

Bit05  

Bit06  

Bit07 Зарезервовано 

Bit08 Швидкість обертання двигуна 

Bit09 Час 

Bit10 Час робочого струму (хв) 

Bit11 Частота імпульсного входу (Гц) 

Bit12 Значення налаштування 
зв’язку 

Bit13 Зворотний зв’язок за 
швидкістю від енкодера (Гц) 

Bit14 Відображення основної 
частоти Х (Гц) 

Bit15 Відображення допоміжної 
частоти Y (Гц) 

P7.05 Параметр 
зупинення 
Led-дисплея 

 0000-FFFF 

33 ☆ 

Bit00 Задана частота (Гц) 

Bit01 Напруга шини (В) 

Bit02 Статус входу S 

Bit03 Статус виходу МО1 

Bit04 FIV/ Напруга на потенціометрі 
на панелі оператора 

Bit05 Напруга FIC (В) 

Bit07 Значення лічильника 

Bit08 Довжина 

Bit09 Стадія ПЛК 

Bit10 Швидкість навантаження 

Bit11 Налаштування ПІД 

Bit12 Частота імпульсного входу (Гц) 

P7.06 Коефіцієнт 
відображення 
швидкості 
завантаження 

0,0001...6,5000 

1,0000 ☆ 

P7.07 Температура 
інверторного 
радіатора 
IGBT 

0,0...120,0 °C 

– • 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

Група Р8 Додаткові функції 

Р8.00 Частота роботи 
JOG 

0,00 Гц ... максимальна частота 
2,00 Гц ☆ 

Р8.01 Частота роботи 
JOG 

0,0...6500,0 с 
20,0 с ☆ 

Р8.02 Частота роботи 
JOG 

0,0...6500,0 с 
20,0 с ☆ 

Р8.03 Частота роботи 
JOG 

0,00...65000 с Залежить  
від моделі 

☆ 

Р8.04 Частота роботи 
JOG 

0,0...65000 с Залежить  
від моделі 

☆ 

Р8.05 Частота роботи 
JOG 

0,0...65000 с Залежить  
від моделі 

☆ 

Р8.06 Частота роботи 
JOG 

0,0...65000 с Залежить  
від моделі 

☆ 

Р8.07 Частота роботи 
JOG 

0,0...65000 с Залежить  
від моделі 

☆ 

Р8.08 Час гальмування 4 0,0...65000 с Залежить  
від моделі 

☆ 

Р8.09 Стрибок частоти 1 0,00 Гц – максимальна частота 0,00 Гц ☆ 

Р8.10 Стрибок частоти 2 0,00 Гц – максимальна частота 0,00 Гц ☆ 

Р8.11 Амплітуда стрибка 
частоти 

0,00 Гц – максимальна частота 
0,00 Гц ☆ 

Р8.12 Час мертвої зони 
обертання вперед/ 
реверсу 

0,0...3000,0 с 
0,0 с ☆ 

Р8.13 Керування 
реверсом 

1: Увімкнений 
0 ☆ 

2: Вимкнений 

Р8.14 Режим роботи, 
коли задана 
частота нижча,  
ніж нижня границя 
частоти 

0: Хід на гранично низькій частоті 

0 ☆ 1: Зупинення 

2: Хід на нульовій швидкості 

Р8.15 Керування 
зниженням 
частоти 

0,00...10,00 Гц 
0,00 Гц ☆ 

Р8.16 Сумарне 
налаштування 
граничного 
значення часу 
увімкнення 

0...65000 год 

0 год ☆ 

Р8.17 Налаштування 
порога 
накопичувального 
часу роботи 

0...65000 год 

1 год ☆ 

Р8.18 Захищений пуск 0: Немає захисту 
0 ☆ 

1: Захист 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

Р8.19 Значення 
виявлення 
частоти (FDT1) 

0,00 Гц ... максимальна частота 

50,00 Гц ☆ 

Р8.20 Гістерезис 
виявлення 
частоти (FDT1) 

0,0...100,0% (рівень FDT1) 
5,0% ☆ 

Р8.21 Діапазон 
виявлення 
частоти 

0,0...100,0% (максимальна частота) 
0,0% ☆ 

Р8.22 Стрибок 
частоти під час 
розгону / 
гальмування 

0: Вимкнутий 

0 ☆ 1: Увімкнений 

Р8.25 Точка 
перемикання 
частоти між 
часом 
прискорення 1  
і часом 
прискорення 2 

0,00... максимальна частота 

0,00 Гц ☆ 

Р8.26 Точка 
перемикання 
частоти між 
часом 
затримання 1  
і часом 
затримання 2 

0,00... максимальна частота 

0,00 Гц ☆ 

Р8.27 Пріоритет 
термінала JOG 

0: Вимкнено 
1 Увімкнено ☆ 

Р8.28 Значення 
виявлення 
частоти (FDT2) 

0,00 Гц ... максимальна частота 
50,00 Гц ☆ 

P8.29 Гістерезис 
визначення 
частоти (FDT2) 

0,0...100,0% (рівень FDT2) 
5,0% ☆ 

P8.30 Будь-яка 
частота досягає 
значення 
виявлення 1 

0,00 Гц…максимальна частота 

50,00 Гц ☆ 

P8.31 Будь-яка 
частота досягає 
амплітуди 
виявлення 1 

0,0–100,0% (від максимальної 
частоти) 

0,0% ☆ 

P8.32 Будь-яка 
частота досягає 
значення 
виявлення 2 

0,00 Гц…максимальна частота 

50,00 Гц ☆ 

P8.33 Будь-яка 
частота,  
що досягає 
амплітуди 
виявлення 2 

0,0–100,0%  
(від максимальної частоти) 

0,0% ☆ 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

P8.34 Рівень 
виявлення 
нульового 
струму 

0,0…300,0% 
100,0% відповідає номінальному 
струму двигуна 

5,0% ☆ 

P8.35 Час виявлення 
нульового 
струму 

0,01–600,00 с 
0,10 с ☆ 

P8.36 Вихід 
перевантаження 
за струмом 

0,0% (немає виявлення) 
0,1–300,0% (номінальний струм 
двигуна) 

200,0% ☆ 

P8.37 Час затримання 
виявлення 
перевантаження 
за струмом  
на виході 

0,00–600,00 с 

0,00 с ☆ 

P8.38 Будь-який 
струм, що 
досягає 1 

0,0–300,0% 
(номінальний струм двигуна) 100,0% ☆ 

P8.39 Амплітуда 
досягнення 
будь-якого 
струму 2 

0,0–300,0% 
(номінальний струм двигуна) 

0,0% ☆ 

P8.40 Будь-який 
струм, що 
досягає 2 

0,0–300,0% 
(номінальний струм двигуна) 100,0% ☆ 

P8.41 Амплітуда 
досягнення 
будь-якого 
струму 2 

0,0–300,0% 
(номінальний струм двигуна) 

0,0% ☆ 

P8.42 Вибір функції 
таймінгу 

0 Вимкнений 
0 ☆ 

1 Увімкнений 

P8.43 Джерело 
таймінгу 

0 Р8.44 

0 ☆ 

1 FIV/Потенціометр на панелі 
оператора 

2 FIC 

3 Зарезервовано 

100% аналогового входу відповідає 
значенню Р8.44 

P8.44 Тривалість 
таймінгу 

0,00–6500,0 хв 
0,0 хв ☆ 

P8.45 Значення 
захисту нижньої 
границі вхідної 
напруги FIV 

0,00 В – Р8.46 

3,10 В ☆ 

P8.46 Значення 
захисту верхньої 
границі вхідної 
напруги FIV 

Р8.45 – 10,00 В 

6,80 В ☆ 

P8.47 Температура 
модуля 

0–100 °С 
75 °С ☆ 

P8.48 Керування 
вентилятором 
системи 
охолодження 

0: Вентилятор працює під час роботи 
 

1: Вентилятор працює безупинно 0 ☆ 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

P8.49 Частота 
пробудження 

Частота бездіяльності (Р8.51) – 
максимальна частота (Р0.10) 

0,00 Гц ☆ 

P8.50 Час затримання 
пробудження 

0,0–6500,00 с 
0,0 с ☆ 

P8.51 Частота 
бездіяльності 

0,00 Гц – частота пробудження 
(Р8.49) 

0,00 Гц ☆ 

P8.52 Час затримання 
бездіяльності 

0,0–6500,0 с 
0,0 с ☆ 

P8.53 Поточний час 
роботи 
досягнутий 

0,0–6500,0 хв 
0,0 хв ☆ 

P8.54 Коефіцієнт 
корекції вихідної             
потужності 

0–200% 
100% ☆ 

P8.55 Час аварійного 
гальмування 

0–6553,5 с Залежить  
від моделі 

☆ 

Група P9 Помилки захисту 

P9.00 Вибір захисту 
двигуна від 
перевантаження 

0: Вимкнено 
 

1: Увімкнено 1 ☆ 

P9.01 Підсилення 
захисту двигуна 
від 
перевантаження 

0,20–10,00 

1,00 ☆ 

P9.02 Коефіцієнт 
попередження 
про 
перевантаження 
двигуна 

50–100% 

80% ☆ 

P9.03 Коефіцієнт 
підсилення в 
разі перенапруги 

0-100 
30 ☆ 

P9.04 Напруга захисту  
від перенапруги 

120-150% 
130% ☆ 

P9.07 Коротке 
замикання на 
землю під час 
увімкнення 

0: Вимкнено 
 

1: Увімкнено 1 ☆ 

P9.09 Кількість 
автоматичних 
скидань 
несправності 

0–20 

0 ☆ 

P9.10 Вибір дії YO  
під час 
автоматичного 
скидання 
несправності 

0: Не діє 
 

1: Діє 
0 ☆ 

P9.11 Часовий 
інтервал 
автоматичного 
скидання 
несправності 

0,1–100,0 с 

1,0 с ☆ 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

P9.12 Обрив вхідної 
фази / вибір 
захисту 
контактора 

Цифра одиниць: Захист втрати вхідної 
фази Цифра десятків: Захист 
контактора 
0: Вимкнено 
1: Увімкнено 

00 ☆ 

P9.13 Вибір захисту 
від втрати 
вихідної фази 

0: Вимкнено 
1: Увімкнено 
Цифра одиниць: захист від втрати 
вихідної фази 
Цифра десятків: захист від втрати 
вихідної фази під час роботи 

1 ☆ 

P9.14 1-й вид 
помилки 

0: Немає помилки 

 ● 

1: Зарезервовано 

2: Перевищення струму під час 
розгону 

3: Перевищення струму під час 
гальмування 

4: Перевищення струму на постійній 
швидкості 

5: Перевищення напруги під час 
розгону 

6: Перевищення напруги під час 
гальмування 

7: Перевищення напруги на 
постійній швидкості 

8: Перевантаження резистора 

9: Низька напруга 

10: Перевантаження привода 
змінного струму 

11: Перевантаження двигуна 

12: Обрив вхідної фази 

P9.15 2-й вид 
помилки 

13: Обрив вихідної фази 
електроживлення 

–- ● 

14: Перегрів модуля 

15: Відмова зовнішнього 
устаткування 

16: Помилка зв’язку 

17: Помилка контактора 

18: Помилка визначення струму 

19: Помилка автоналаштування 
двигуна 

20: Помилка енкодера / плати PG 

21: Помилка читання-запису 
параметрів 

22: Апаратна помилка привода 

23: Коротке замикання на землю 

24: Зарезервовано 

25: Зарезервовано 

26: Досягнутий час роботи 

27: Помилка визначення користувача 1 

28: Помилка визначення користувача 2 

29: Досягнутий час увімкнення 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

  30: Нульове навантаження 

  
31: Обрив зворотного зв’язку ПІД у 

процесі роботи 

40:  

P9.16 3-й (останній) 
вид помилки 

41: Перемикання двигуна під час 
роботи 

– • 

42:  Занадто велике відхилення 
швидкості 

43: Перевищення швидкості 
двигуном 

45: Перегрів двигуна 

51: Помилка вихідного стану 

Група РА функції ПІД 

PA.00 Джерело 
налаштування 
ПІД 

0: РА.01 

0 ☆ 

1: FIV / потенціометр на панелі 
оператора 

2: FIC 

3: Зарезервовано 

4: Імпульс (S3, понад 3,7 кВт) 

5: Налаштування зв’язку RS-485 

6: Покрокова інструкція 
(багатоступінчаста швидкість) 

РА.01 Цифрове 
налаштування 
ПІД 

0,0...100,0% 
50,0% ☆ 

РА.02 Джерело 
зворотного 
зв’язку ПІД 

0: FIV / потенціометр на панелі 
оператора 

0 ☆ 

1: FIC 

2: Зарезервовано 

3: FIV-FIC / потенціометр на панелі 
оператора – FIC 

4: Імпульс (S3, понад 3,7 кВт) 

5: Налаштування зв’язку RS-485 

6: FIV+FIC / потенціометр на панелі 
оператора +FIC 

7: МАКС (|FIV|, |FIC|)/ 
MAX(|потенціометр на панелі 
оператора|,|FIC|) 

8: МІН (|FIV|, |FIC|)/ МІНІМ 
(|потенціометр на панелі 
оператора|, |FIC|) 

РА.03 Напрямок  
дії ПІД 

0: Дія вперед 
0 ☆ 

1: Дія вперед 

РА.04 Діапазон 
налаштування 
зворотного 
зв’язку ПІД 

0...65535 

1000 ☆ 

РА.05 Пропорційне 
посилення Кр1 

0,0...100,0 
20,0 ☆ 

РА.06 Час  
інтеграції Тi1 

0,01...10,00 с 
2,00 с ☆ 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

РА.07 Час 
диференціювання 
Td1 

0,000...10,000 с 
0,000 с ☆ 

РА.08 Частота зрізу 
зворотного 
обертання ПІД-
регулятора 

0,00...максимальна частота 

2,00 Гц ☆ 

РА.09 Границя 
відхилення  
ПІД-регулятора 

0,0...100,0% 
0,0% ☆ 

РА.10 Границя 
диференціювання 
ПІД 

0,00...100,00% 
0,10% ☆ 

РА.11 Час змінення 
налаштувань PID 

0,00...650,00 с 
0,00 с ☆ 

PA.12 Час фільтрації 
зворотного 
зв’язку ПІД 

0,00...60,00 с 
0,00 с ☆ 

РА.13 Час фільтрації 
виходу ПІД 

0,00...60,00 с 
0,00 с ☆ 

РА.14 Зарезервовано – – ☆ 

РА.15 Пропорційне 
посилення Кр2 

0,0...100,0 
20,0 ☆ 

РА.16 Час інтеграції Тi2 0,01...10,00 с 2,00 с ☆ 

РА.17 Час 
диференціювання 
Td2 

0,000...10,000 с 
0,000 с ☆ 

РА.18 Перемикання 
стану параметрів 
ПІД 

0: Не перемикати 

0 ☆ 

1: Перемикати через термінал S 

2: Автоматично перемикати згідно 
з відхиленням 

3: Автоматично перемикати згідно 
з робочою частотою 

РА.19 Відхилення  
для перемикання 
параметрів ПІД 1 

0,0%...PA.20 
20,0% ☆ 

РА.20 Відхилення  
для перемикання 
параметрів ПІД 2 

PA.19...100,0% 
80,0% ☆ 

РА.21 Початкове 
значення ПІД 

0,0...100,0% 
0,0% ☆ 

РА.22 Час утримання 
початкового 
значення ПІД 

0,00...650,00 с 
0,00 с ☆ 

РА.25 Інтегральна 
властивість ПІД 

Цифра одиниць: поділ інтеграла 

00 ☆ 

0: Недійсно 

1: Дійсно 

Цифра десятків: 

0: Продовжувати операцію 
інтегрування 

1: Зупинення операції 
інтегрування 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

PA.26 Значення 
виявлення 
втрати 
зворотного 
зв’язку ПІД 

0,00%: Не оцінювати втрату 
зворотного зв’язку 

0,0% ☆ 0,1...100% 

PA.27 Час виявлення 
втрати 
зворотного 
зв’язку ПІД 

0,0...20,0 с 

0,0 с ☆ 

РА.28 Дія ПІД в процесі 
зупинення 

0  Під час зупинення ПІД не діє 
0 ☆ 

1 ПІД діє під час зупинення 

Група РС Багатошвидкісний режим і функції простого ПЛК 

РС.00 Частота 
обертання 0 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.01 Частота 
обертання 1 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.02 Частота 
обертання 2 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.03 Частота 
обертання 3 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.04 Частота 
обертання 4 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.05 Частота 
обертання 5 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.06 Частота 
обертання 6 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.07 Частота 
обертання 7 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.08 Частота 
обертання 8 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.09 Частота 
обертання 9 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.10 Частота 
обертання 10 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.11 Частота 
обертання 11 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.12 Частота 
обертання 12 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.13 Частота 
обертання 13 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.14 Частота 
обертання 14 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.15 Частота 
обертання 15 

–100,0...100,0 % 
0,0% ☆ 

РС.16 Режим роботи 
простого ПЛК 

0: Зупинення привода змінного 
струму після одного циклу 
роботи 

0 ☆ 
1: Підтримувати кінцеве значення 

після проходження одного 
циклу 

2: Повторити після одного циклу 
роботи 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

РС.17 Вибір 
збереження 
простого ПЛК 

Цифра одиниць: збереження  
в разі перебою живлення 

0 ☆ 

0: Ні 
  

1: Так 

Цифра десятків: збереження  
за умови зупинення 

  

0: Ні 
  

1: Так 

РС.18 Час роботи  
на кроці 0 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.19 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 0 

0...3 

0 ☆ 

РС.20 Час роботи  
на кроці 1 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.21 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 1 

0...3 

0 ☆ 

РС.22 Час роботи  
на кроці 2 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.23 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 2 

0...3 

0 ☆ 

РС.24 Час роботи  
на кроці 3 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.25 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 3 

0...3 

0 ☆ 

РС.26 Час роботи  
на кроці 4 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.27 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 4 

0...3 

0 ☆ 

РС.28 Час роботи  
на кроці 5 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.29 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 5 

0...3 

0 ☆ 

РС.30 Час роботи  
на кроці 6 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.31 Час 
прискорення/ 
затримання на 
кроці 6 

0...3 

0 ☆ 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

РС.32 Час роботи  
на кроці 7 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.33 Час 
прискорення/ 
затримання на 
кроці 7 

0...3 

0 ☆ 

РС.34 Час роботи на 
кроці 8 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.35 Час 
прискорення/ 
затримання на 
кроці 8 

0...3 

0 ☆ 

РС.36 Час роботи  
на кроці 9 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.37 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 9 

0...3 

0 ☆ 

РС.38 Час роботи  
на кроці 10 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.39 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 10 

0...3 

0 ☆ 

РС.40 Час роботи  
на кроці 11 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.41 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 11 

0...3 

0 ☆ 

РС.42 Час роботи  
на кроці 12 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.43 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 12 

0...3 

0 ☆ 

РС.44 Час роботи  
на кроці 13 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.45 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 13 

0...3 

0 ☆ 

РС.46 Час роботи  
на кроці 14 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.47 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 14 

0...3 

0 ☆ 

РС.48 Час роботи  
на кроці 15 

0,0...6500,0 с (ч) 
0,0 с (год) ☆ 

РС.49 Час 
прискорення/ 
затримання  
на кроці 15 

0...3 

0 ☆ 
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Код 
Назва 

параметра 
Границі налаштування 

За 
замовчуванням 

Властивості 

Група PD Параметри зв’язку 

РС.50 Одиниці часу 
роботи простого 
ПЛК 

0: с (секунди) 
0 ☆ 

1: год (години) 

РС.51 Джерело 
частоти кроку 0 

0: Налаштування для РС.00 

0 ☆ 

1: FIV / Потенціометр на панелі 
оператора 

2: FIC 

3: Зарезервовано 

4: Імпульс 

5: ПІД 

6: Налаштування для 
попередньої частоти (P0.08), 
можна змінити UP/DOWN 

PD.00 Швидкість 
передачі 

Цифра одиниць: MODBUS 0005 ☆ 

0 300 біт/с 

  

1 600 біт/с 

2 1200 біт/с 

3 2400 біт/с 

4 4800 біт/с 

5 9600 біт/с 

6 19200 біт/с 

7 38400 біт/с 

8 57600 біт/с 

9 115200 біт/с 

Цифра десятків: зарезервовано 

  Цифра сотень: зарезервовано 

Цифра тисяч: зарезервовано 

PD.01 Формат даних 0: Немає перевірки <8-N-2> 

3 ☆ 
1: Перевірка парних <8-E-1> 

2: Перевірка непарних <8-O-1> 

3: 8-N-1 

PD.02 Локальна 
адреса 

1...247 
1 ☆ 

PD.03 Затримання 
відповіді 

0...20 мс 
2 ☆ 

PD.04 Тайм-аут зв’язку 0,0 (недійсно), 0,1...60,0 с 0.0 ☆ 

PD.05 Вибір формату 
передачі даних 

Цифра одиниць: MODBUS   

0: Стандартний протокол 
MODBUS 

1 ☆ 
1: Нестандартний протокол 

MODBUS 

Цифра десятків: зарезервовано   

PD.06 Роздільна 
здатність струму 
читання зв’язку 

0: 0,01 А 
0 ☆ 

1: 0,1 А 
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Код Назва параметра Границі налаштування 
За 

замовчуванням 
Властивості 

Група PP Визначені користувачем функції 

РР.00 Пароль 
користувача 

0...65535 
0 ☆ 

РР.01 Ініціалізації 
параметрів 

0: Немає дій 

0 ★ 01: Повернення до заводських 
налаштувань, крім 
параметрів двигуна 

Група CO Параметри керування крутним моментом 

C0.00 Вибір режиму 
керування 
швидкістю / 
моментом 

0 Керування швидкістю 

0 ★ 
1 Керування крутним моментом 

C0.01 Вибір джерела 
налаштування 
крутного моменту  
в режимі 
керування крутним 
моментом 

0 Цифрове налаштування 
(C0.03) 

0 ★ 

1 FIV / Потенціометр на панелі 
оператора 

2 FIC 

3 Зарезервовано 

4 Імпульс 

5 Налаштування зв’язку RS-485 

6 Мінімум (FIV, FIC) / Мінімум 
(потенціометр на панелі 
оператора, FIC) 

7 Максимум (FIV, FIC) / 
Максимум (потенціометр на 
панелі оператора, FIC) 

Повний діапазон 1–7 відповідає 
цифровому налаштуванню C0.03 

C0.03 Цифрове 
налаштування 
крутного моменту 
під час керування 
крутним моментом 

–200,0...200,0% 

150,00% ☆ 

C0.05 Максимальна 
частота ходу 
вперед під час 
керування крутним 
моментом 

0,00 Гц...максимальна частота 

50,00 Гц ☆ 

C0.06 Максимальна 
частота 
зворотного ходу 
під час керування 
крутним моментом 

0,00 Гц...максимальна частота 

50,00 Гц ☆ 
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Код Назва параметра Границі налаштування 
За 

замовчуванням 
Властивості 

C0.07 Час розгону під 
час керування 
крутним моментом 

0,00...65000 с 
0,00 с ☆ 

C0.08 Час гальмування  
під час керування 
крутним моментом 

0,00...65000 с 
0,00 с ☆ 

Група З5 Параметри оптимізації керування 

С5.00 Перемикання 
верхньої границі 
частоти Н-ШІМ 
(DPWM) 

0,00 – максимальна частота 

8,00 Гц ☆ 

С5.01 Режим модуляції 
ШІМ 

0: Асинхронна модуляція 
0 ☆ 

1: Синхронна модуляція 

C5.02 Вибір режиму 
компенсації 
мертвої зони 

0:  Без компенсації 
1 ☆ 

1: Режим компенсації 1 

С5.03 Випадкова 
глибина ШІМ 

0: Неприпустима випадкова 
ШІМ 

0 ☆ 
1...10: Випадкова глибина 
частоти-носія  ШІМ 

С5.04 Границі 
номінального 
струму 

0: Вимкнено 
1 ☆ 

1: Увімкнено 

С5.05 Коефіцієнт 
модуляції напруги 

100...110 
105 ☆ 

З5.06 Налаштування 
порога зниженої 
напруги 

210...420 
350 ☆ 

З5.08 Регулювання часу 
мертвої зони 

100...200% 
150% ☆ 

З5.09 Налаштування 
порога 
перенапруги 

200,0...2500,0 В 
Залежить  
від моделі 
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Моніторинг параметрів 
 

Код Назва параметра Од. вим. 

Група D0 Базові параметри моніторингу 

D0.00 Робоча частота (Гц) 0,01 Гц 

D0.01 Задана частота (Гц) 0,01 Гц 

D0.02 Напруга шини (В) 0,1 В 

D0.03 Вихідна напруга (В) 1 В 

D0.04 Вихідний струм (А) 0,01 А 

D0.05 Вихідна потужність (кВт) 0,1 кВт 

D0.06 Вихідний момент (%) 0,1% 

D0.07 Стан входу S 1 

D0.08 Стан виходу МО1 1 

D0.09 Потенціометр на панелі оператора / Напруга FIV (В) 0,01 В 

D0.10 Напруга FIC (В) 0,01 В 

D0.11 Зарезервовано – 

D0.12 Значення лічильника 1 

D0.13 Значення довжини 1 

D0.14 Відображення швидкості навантаження 1 

D0.15 Налаштування ПІД 1 

D0.16 Зворотний зв’язок ПІД 1 

D0.17 Стадія ПЛК 1 

D0.18 Частота імпульсний вхід (кГц) 0,01 кГц 

D0.19 Зарезервовано – 

D0.20 Час роботи, що залишився 0,1 хв 

D0.21 Потенціометр на панелі оператора / Напруга FIV після корекції (В) 0,001 В 

D0.22 Напруга FIC після корекції (В) 0,001 В 

D0.23 Зарезервовано – 

D0.24 Лінійна швидкість 1 м/хв 

D0.25 Час поточного увімкнення 1 хв 

D0.26 Час поточної роботи 0,1 хв 

D0.27 Вхідні імпульси частоти 1 Гц 

D0.28 Значення налаштування порту зв’язку 0,01% 

D0.29 Зарезервовано – 
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Код Назва параметра Од. вим. 

D0.30 Зарезервовано – 

D0.31 Відображення допоміжної частоти Y 0,01 Гц 

D0.32 Перегляд значення будь-якої адреси пам’яті 1 

D0.33 Зарезервовано – 

D0.34 Значення температури двигуна 1 °C 

D0.35 Цільовий момент (%) 0,1% 

D0.36 Зарезервовано 1 

D0.37 Кут коефіцієнта потужності 0,1° 

D0.38 Зарезервовано 1 

D0.39 Цільова напруга після поділу V/F 1 В 

D0.40 Вихідна напруга після поділу V/F 1 В 

D0.41 Зарезервовано – 

D0.42 Зарезервовано – 

D0.43 Зарезервовано – 

D0.44 Зарезервовано – 

D0.45 Інформація помилки 0 

D0.58 Лічильник сигналу Z 1 

D0.59 Задана частота (%) 0,01% 

D0.60 Робоча частота (%) 0,01% 

D0.61 Стан привода змінного струму 1 

D0.74 Вихідний момент привода 0,1 

D0.76 Низький рівень накопиченої споживаної потужності 0,1 °С 

D0.77 Високий рівень накопиченої споживаної потужності 1 °С 

D0.78 Лінійна швидкість 1 м/хв 
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Список кодів помилок: 
 

Код 
помилки 

Назва 
Код 

помилки 
Назва 

AL.02/OC1 
Перевищення за струмом  
під час розгону 

  

AL.03/OC2 
Перевищення за струмом  
під час гальмування 

AL.18/IE Помилка виявлення струму 

AL.O4/OC3 
Перевищення по струму  
під час постійної швидкості 

AL.19/TE 
Помилка автоналаштування 
двигуна 

AL.05/OU1 
Перевищення за напругою  
під час розгону 

  

AL.06/OU2 
Перевищення за напругою  
під час гальмування 

AL.21/EEP 
Помилка читання-запису 
EEPROM 

AL.07/OU3 
Перевищення за напругою  
під час постійної швидкості 

AL.23/GND 
Помилка короткого замикання 
на заземлення 

AL.08/POFF Помилка керування потужності AL.26/END1 
Помилка досягнення  
сумарного часу роботи 

AL.09/LU Помилка низької напруги AL.29/END2 
Помилка досягнення сумарного 
часу увімкнення 

AL.10/OL2 
Перевантаження привода 
змінного струму 

AL.30/LOAD Помилка навантаження 0 

AL.11/OL1 Перевантаження двигуна AL.31/PIOE 
Помилка втрати зворотного 
зв’язку ПІД у процесі роботи 

AL12/LI Обрив вхідної фази AL.40/CBC 
Помилка обмеження 
номінального струму 

AL.13/OH Обрив вихідної фази AL.42/OSP 
Помилка перевищення 
відхилення швидкості 

AL.14/OH Перегрів модуля AL.43/OSP 
Помилка перевищення 
швидкості двигуна 

AL.15/EF 
Помилка зовнішнього 
устаткування 

  

AL.16/CE Помилка комунікації   
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ДОДАТОК 
Опис параметрів для ПІД-керування (0,4…2,2 кВт) 

 

1. Основні функції для ПІД-керування 
 

Спеціальні функції Опис функції Код 

Налаштування  
й відображення тиску 

1) «Налаштування тиску, зворотний зв’язок за 
тиском» відображається на цифровому дисплеї 
одночасно, одиниці виміру (бар) та інше можна 
перемкнути на відображення. 
2) Режим тиску можна регулювати клавішами 
вгору й униз. 
Див. параметр PA.00. PA.00 = 0: числове цільове 
значення PA.01.  

Функція сну ПІД 

1) Коли тиск досягає значення, робоча частота 
менша, ніж частота сну PA.29, а тривалість 
більша, ніж час очікування PA.30, частота падає 
до 0, і він переходить у режим очікування, 
відображаючи «SLP». 
2) Робоча частота вища, ніж частота сну PA.29,  
і коли частота стабільна, перетворювач частоти 
може інтелектуально розпізнавати й переходити  
в режим сну. Відповідні параметри PA.45 ~ PA.48. 
3) Частота вища ніж PA.49 не розцінюється як сон. SLP 

Функція пробудження 
або функція виявлення 
витоку ПІД-регулятора 

У режимі сну, коли тиск падає до  заданого 
значення, тиск падає до заданого значення PA.31, 
перетворювач частоти виходить із режиму сну,  
і ПІД- регулятор починає працювати.  

Функція проти 
замерзання 

Коли активна функція захисту від замерзання, під 
час режиму сну після очікування тривалістю PA.42 
вмикається робота з частотою PA.44 на час PA.43.  

Виявлення обриву 
проводу датчика тиску 

У разі обриву проводу датчика тиску перетворювач 
частоти повідомить про несправність і відобразить 
«Pide», див. параметри PA.26 і PA.27. Pide 

Сигналізація  
про високий тиск води 

Якщо тиск перевищить PA.32, буде виведена 
помилка про високий тиск і відбудеться 
вимкнення. Код несправності «HP». 
(Із затримкою часу PA.35 після відновлення 
нормального тиску відбудеться автоматичне 
скидання помилки.) HP 

Сигналізація  
про низький тиск води 

Якщо тиск нижче ніж РА.33 і тривалістю  
понад РА.36, то буде виведена помилка  
низького тиску води й відбудеться вимкнення.  
Код помилки «LP». (Автоматичне скидання 
помилки із затримкою РА.35.) LP 

Сигналізація  
про нестачу води 

«Виявлена частота А» = 2 Гц нижча, ніж 
максимальна частота = Р.10-2 Гц. Якщо робоча 
частота частотного перетворювача перевищує 
«виявлення частоти А», довше за РА.37, і тиск 
більший, ніж РА.34, буде виведена помилка 
нестачі води й відбудеться вимикання.  
Код помилки «LL». LL 

Функція автоматичного 
скидання помилки 
нестачі води 
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2. Контрольовані параметри для ПІД 
 

Код Назва параметра Границі налаштування 
За 

замовчуванням 
Властивості 

Група PA Група ПІД-функцій 

PA.00 Джерело ПІД 0: Налаштування РА.01 
2: FIC 
5: Порт зв’язку 
6: Багатокрокова інструкція 

0 ☆ 

PA.01 Налаштування 
тиску 0,00–50,00 бар 

0,00 бар – РА.04 
2,50 бар ☆ 

PA.02 Налаштування 
порога 
перенапруги 

1: FIC 
5: Порт зв’язку 1 ☆ 

PA.03 Напрямок дії ПІД 0: Пряма дія 
1: Реверсивна дія 

0 ☆ 

PA.04 Діапазон тиску 
0,00–50,00 бар 

0–650,00 бар 
10,00 бар 

☆ 
0,00–50,00 bar 

PA.05 Пропорційне 
підсилення Kp1 

0,0–100,0 
80,0 ☆ 

PA.06 Час інтеграції Ti1 0,01–10,00 с 2,00 с ☆ 

PA.07 Час  
диференціації Td1 

0,000–10,000 с 
0,000 с ☆ 

PA.08 Частота зрізу 
зворотного 
обертання  
ПІД-регулятора 

0,00 – максимальна частота 

0,00 Гц ☆ 

PA.09 Обмеження 
відхилення ПІД 

0,0–100,0% 
0,1% ☆ 

PA.10 Обмеження 
диференціації ПІД 

0,00–100,00% 
0,10% ☆ 

PA.11 Вибір часу ПІД 0,00–650,00 с 0,00 с ☆ 

PA.12 Фільтрація часу 
зворотного зв’язку 
ПІД 

0,00–60,00 с 
0,00 с ☆ 

PA.13 Фільтрація часу 
виходу ПІД 

0,00–60,00 с 
0,00 с ☆ 

PA.14 Зарезервовано – – ☆ 

PA.15 Пропорційне 
підсилення Kp2 

0,0–100,0 
100,0 ☆ 

PA.16 Час інтеграції Ti2 0,01–10,00 с 0,50 с ☆ 

PA.17 Час  
диференціації Td2 

0,000–10,000 с 
0,000 с ☆ 

PA.18 Перемикання 
станів параметрів 
ПІД 

0: Ніколи не перемикати 
1: Перемикати через Х-термінал 
2: Автоматичне перемикання  
на підставі відхилень 

2 ☆ 

PA.19 Перемикальні 
параметри ПІД 
відхилення 1 

0,0% –РА.20 

5,0% ☆ 

PA.20 Перемикальні 
параметри ПІД 
відхилення 2 

РА.19–100,0% 

10,0% ☆ 
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Код Назва параметра Границі налаштування 
За 

замовчуванням 
Властивості 

PA.21 Початкове 
значення ПІД 

0,0–100,0% 
0,0% ☆ 

PA.22 Час утримання 
початкового 
значення ПІД 

0,00–650,00 с 
0,00 с ☆ 

PA.23 Максимальне 
значення прямого 
напрямку для двох 
вихідних відхилень 

0,00–100,00% 

2,00% ☆ 

PA.24 Максимальне 
значення 
зворотного 
напрямку для двох 
вихідних відхилень 

0,00–100,00% 

2,00% ☆ 

PA.25 Властивості 
інтеграції ПІД 

Цифра одиниць: Інтегральне 
розділення  
0: Не діє 
1: Діє 
Цифра десятків: Чи необхідно 
зупинити операцію інтеграції, 
коли вихід 
0: Продовжити дію інтеграції  
1: Зупинити дію інтеграції 

00 ☆ 

PA.26 Значення 
виявлення обриву 
зворотного зв’язку 
ПІД 

0,00 В: Не визначати обрив 
зворотного зв’язку  
Налаштуйте 1.00 В для дії 
(2мА*500 Ом = 1,00 В) 

0,00 В ☆ 

PA.27 Час виявлення 
обриву зворотного 
зв’язку ПІД 

0,0–20,0 с 
1,0 с ☆ 

PA.28 Дії ПІД у процесі 
зупинення 

1: ПІД не діє під час зупинення 
2: ПІД діє на зупиненні 

0 ☆ 

PA.29 Частота сну 0,00 – максимальна частота 25,00 Гц ☆ 

PA.30 Час сну 0,00–6000 С 10 с ☆ 

PA.31 Відсоток 
пробудження  
від сну 

0,0–100,0% 
90,0% ☆ 

PA.32 Верхня границя 
попередження про 
зворотний зв’язок 
(тобто високий тиск) 

РА.33–РА.04 

5,00 ☆ 

PA.33 Нижня границя 
попередження про 
зворотний зв’язок 
(тобто високий тиск) 

0,00–РА.32 

0 ☆ 

PA.34 Значення 
виявлення нестачі 
тиску води 

0,00–РА.01 
0,25 ☆ 

PA.35 Час затримання 
помилки 
верхнього/ 
низького тиску 

0–9999 с 
Коли тиск повернеться до 
нормального, після затримання 
PA.35 автоматично скидається 
помилка високої або  
низької напруги. 

10 с ☆ 
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Код Назва параметра Границі налаштування 
За 

замовчуванням 
Властивості 

PA.36 Час виявлення 
аварійно низької 
напруги 

0–9999 с 
10 с ☆ 

PA.37 Час виявлення 
аварійної нестачі 
води 

0–9999 с 
100 с ☆ 

PA.38 Налаштування 
затримання 
автоматичної дії  
під час увімкнення 

0–65000 с 
0: Не працює автоматично під 
час увімкнення 

0 ☆ 

PA.39 Інтервал часу для 
перших 10 разів 
автоматичних 
скидань нестачі 
води 

0–65000 с 

600 с ☆ 

PA.40 Інтервал часу після 
10 автоматичних 
скидань нестачі 
води 

0–1000 хв 

60 хв ☆ 

PA.41 Дія антизамерзання 0: Дійсно 
1: Недійсно 0 ☆ 

PA.42 Час очікування 
антизамерзання  
в режимі сну 

0–65000 с 
900 с ☆ 

PA.43 Час роботи 
антизамерзання  
в режимі сну 

0–65000 с 
30 с ☆ 

PA.44 Частота роботи 
антизамерзання в 
режимі сну 

0–50,00 Гц 
15,00 Гц ☆ 

PA.45 Оцінка сну: тільки 
якщо обрана 
частота < Р635/S, 
починає 
розцінюватися  
як сон 

0–10,00 Гц 

0,50 Гц ☆ 

PA.46 Оцінка сну: 
дозволено 
зниження тиску, 
коли частота  
на нижній границі 

0,0–10,0% 

0,60% ☆ 

PA.47 Оцінка сну: 
зниження частоти 
за секунду 

0–10,00 Гц 
0,30 Гц ☆ 

PA.48 Оцінка сну: час 
зниження частоти 

0–1000 
10 ☆ 

PA.49 Оцінка сну: частота 
вища ніж РА.49  
не розцінюється  
як сон 

0 – максимальна частота 
Р0.10 

42,00 Гц ☆ 

PA.50 Час вибірки ПІД 0–1000 мс 4 мс ☆ 
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3. Аварійні помилки 
 

Назва помилки Показ на дисплеї Код помилки 

Надструм розгону ос1 2 

Надструм гальмування ос2 3 

Надструм постійної швидкості ос3 4 

Перенапруга розгону оU1 5 

Перенапруга гальмування оU2 6 

Перенапруга постійної швидкості оU3 7 

Перевантаження буферного опору  
(продовжує вводити знижену напругу) 

POF 8 

Знижена напруга LU 9 

Перевантаження частотного перетворювача OL2 10 

Перевантаження двигуна OL1 11 

Перегрів модуля OH 14 

Зовнішній перебій EF 15 

Перевищений час порту зв’язку CE 16 

Помилка низького тиску води LP 24 

Помилка високого тиску води hp 27 

Помилка нестачі води LL 28 

Досягнутий час роботи End1 26 

Досягнутий час увімкнення Emd2 29 

Обрив зворотного зв’язку під час роботи 
(виявлений обрив проводу датчика тиску) 

Pide 31 

Примітки Показ на дисплеї  

Режим сну частотного перетворювача SLP  
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