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1. Розшифрування інформаційної таблички перетворювача частоти 

 

 
 

 

2. Розшифрування моделі перетворювача частоти 
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3. Розміри 

 
 

Рис. 3.1 – Габаритні розміри частотних перетворювачів NL1000 PLUS 
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Табл. 3.1 – Габаритні розміри частотних перетворювачів NL1000 PLUS 

Модель W H D A B Ød 

NL1000-00R4G2… 

NL1000-01R5G2 68 132 102 120 57 4.5 

NL1000-02R2G2 

72 142 112.2 130 61 4.5 

NL1000-00R7G7… 

NL1000-02R2G4 

NL1000-03R7G4… 

NL1000-05R5G4 85 180 116 167 72 5.5 

NL1000-07R5G4… 

NL1000-011G4 106 240 153 230 96 4.5 

NL1000-015G4… 

NL1000-022G4 151 332 165.5 318 137 7 

NL1000-030G4… 

NL1000-037G4 217 400 201 385 202 7 

NL1000-045G4… 

NL1000-055G4 300 470 240 455 200 4.5 

NL1000-075G4… 

NL1000-110G4 275 630 310 612 200 4.5 

NL1000-132G4… 

NL1000-160G4 400 715 310 695 320 11 

NL1000-185G4… 

NL1000-220G4 400 830 320 810 160+160 5.5 

Примітки: 

 Підтримуються стандартні монтажні рейки 35 мм (нижче ніж 5.5 кВт); 

 Одиниці виміру – міліметри. 
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4. Панель керування 

 

 
  



6 
 

 

5. Коротка специфікація 

 

Параметри NL1000 PLUS 

Джерело живлення 

 Номінальна напруга, частота 
1ф/3ф AC 220 В 50/60 Гц 

3ф АС 380 В 50/60 Гц 

Діапазон напруг 
220 В: 170…240 В 

380 В: 330…440 В 

Вихід 

Діапазон напруг 
220 В: 0…220 В 

380 В: 0…380 В 

Діапазон частот 0,1…400 Гц 

Метод керування 

Метод керування Скалярне керування V/F 

Індикація 

Індикація 

Стан 

Помилка 

Діалогове керування: наприклад, налаштування 

частоти, вихідна частота / струм, напруга ланки 

постійного струму, температура тощо 

Специфікація керування 

Діапазон вихідної частоти 0,1…400 Гц 

Роздільна здатність налаштування частоти 

Цифровий вхід: 0,1 Гц 

Аналоговий вхід: 0,1% від максимальної 

вихідної частоти 

Точність вихідної частоти 0,1 Гц 

Скалярне керування 
Можливість оптимізації кривої V/F для різних 

навантажень 

Керування крутним моментом 

 

Автоматичне підвищення моменту; ручне 

підвищення моменту до 20% 

Багатофункціональний вхідний термінал Чотири багатофункціональних входи з 
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функціями керування попередньо встановленими 

швидкостями, запуску програми контролера, 

вибору чотирьох значень часу  

розгону / гальмування, підвищення / зниження 

частоти, екстреної зупинки тощо 

Багатофункціональний вихідний термінал 

Один багатофункціональний вихідний термінал 

із функціями сигналізації станів роботи,  

нульової швидкості, досягнення лічильників, 

виникнення помилки тощо 

Налаштування часу розгону / гальмування 

Установлення часу розгону / гальмування  

в діапазоні  

від 0 до 999,9 с 

Інші функції 

ПІД-керування Вбудований ПІД-регулятор 

RS485 
Вбудований протокол передачі даних RS485 

(MODBUS) 

Налаштування частоти 

Аналоговий вхід 0…10 В або 0…20 мА 

Цифрове введення RS485 

Збільшення / зменшення частоти із зовнішніх 

кнопок  

Багатошвидкісний режим 
Чотири багатофункціональних вхідні термінали, 

15 попередньо встановлених швидкостей 

Автоматична стабілізація напруги 
Можливість активування функції автоматичної 

стабілізації вихідної напруги 

Лічильник Два вбудованих лічильники 

Захисні функції 

Перевантаження 
150% протягом 60 секунд  

(постійний крутний момент) 

Захист від перенапруги Функція може бути активована 

Захист від низької напруги Функція може бути активована 

Інші захисти 

Коротке замикання, перевищення  

по струму, перекіс і втрата фаз,  

блокування доступу до параметрів тощо 



8 
 

 

Довкілля 

 Робоче середовище 

Без конденсату, речовин-провідників, 

агресивних і займистих речовин або 

мастильного туману в повітрі.  

Із захистом від прямих сонячних променів,  

від потрапляння вологи й пилу. 

Температура довкілля Від –10 °C до 40 °C (без замерзання) 

Вологість довкілля Макс. 95% (без конденсату) 

Висота Макс. 1000 м над рівнем моря 

Вібрація Макс. 0.5G 

 

Режим охолодження Примусове повітряне охолодження 

Ступінь захисту IP20 

Монтаж 

Монтаж На панель; на 35 мм Din-рейку 
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6. З’єднання зовнішніх терміналів 

 

Рис. 6.1 – Схема з’єднань силових і керуючих клем  

перетворювача частоти серії NL1000 PLUS 

Примітка: 

1) Для моделей NL 1000-XXХXG2, живлення 220 В, 1 фаза, живлення підключається  

до клем L1, L2; 

2) Режим роботи аналогового входу (по струму або напрузі) обирається перемикачем J2, 

розташованим на передній панелі перетворювача частоти праворуч від клем входів / виходів. 
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7. Перелік параметрів 

«☆» – параметр може бути змінений, коли привод зупинений або працює; 

«★» – не може бути змінений, коли привод у робочому стані; 

«●» – фактично вимірюване значення; 

«*» – заводський параметр, може бути змінений тільки виробником. 

 

Пара
метр 

Назва Діапазон налаштування 
За замовчу- 

ванням 

Вла
сти
вос
ті 

Група Р0 Функції моніторингу 

Р000 Вибір інформації 

головного дисплея 

0 Налаштування частоти 0 ☆ 

1 Робоча частота 

2 Вихідний струм 

3 Швидкість обертання 

4 Напруга ланки постійного струму 

5 Вихідна напруга 

6 Резерв 

7 Показати налаштування 

зворотного зв’язку ПІД 

8 Налаштування ПІД 

Р001 Показати встановлену 

частоту 

Од. виміру: 0,1 Гц  ● 

Р002 Показати вихідну 

частоту 

Од. виміру: 0,1 Гц  ● 

Р003 Показати вихідний струм Од. виміру: 0,01 А  ● 

Р004 Показати швидкість 

мотора 

Од. виміру: оберти за хвилину  ● 

Р005 Показати значення 

напруги в ланці 

постійного струму 

Од. виміру: 0,1 В  ● 

Р007 Показати ПІД Од. виміру: 0,01  ● 

Р008 Час увімкнення Сумарний час роботи 

Од. виміру: година 

 ● 

Р009 Вихідна напруга Вихідна напруга привода 

Од. виміру: 1 В 

 ● 

Р010 Запис помилки 1 0 Немає помилки  ● 

2 Перевантаження по струму за 

умови прискорення 

Р011 Запис помилки 2 3 Перевантаження по струму за 

умови гальмування 

 ● 

Р012 Запис помилки 3 4 Перевантаження по струму за 

умови постійної швидкості 

 ● 

Р013 Резерв 5 Перевантаження по напрузі за 

умови прискорення 

 ● 

6 Перевантаження по напрузі за 

умови гальмування 
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Пара
метр 

Назва Діапазон налаштування 
За замовчу- 

ванням 

Вла
сти
вос
ті 

  7 Перевантаження по напрузі за 

умови постійної швидкості 

  

8 Перевантаження опору 

9 Знижена напруга 

10 Перевантаження привода 

змінного струму 

11 Перевантаження двигуна 

14 Перегрів модуля 

15 Зовнішня несправність 

16 Помилка зв’язку 

24 Низький тиск водопостачання 

27 Високий тиск водопостачання 

28 Попередження про відсутність 

води 

29 Досягнутий час роботи 

31  Зворотний зв’язок ПІД 

утрачений у процесі роботи 

Р014 Установлена частота 

під час останньої 

помилки 

Од. виміру: 0,1 Гц  ● 

Р015 Вихідна частота під час 

останньої помилки 

Од. виміру: 0,1 Гц  ● 

Р016 Вихідний струм під час 

останньої помилки 

Од. виміру: 0,0 А  ● 

Р017 Вихідна напруга під час 

останньої помилки 

Од. виміру: 0,1 В  ● 

Р021 Вхідний термінал Bit0-fwd; Bit1-rev; Bit2-S1; Bit3-S2  ● 

Р022 Вихідний термінал Bit1: 1 – Ra Rc діє; 

0 – Ra Rc не діє 

 ● 

Р023 Напруга аналогового 

входу 

0.00-10.00 В  ● 

Р027 Несправний стан 0 Немає помилки  ● 

2 Перевантаження по струму  

під час розгону 

3 Перевантаження по струму  

під час гальмування 

4 Перевантаження по струму 

 на постійній швидкості 

5 Перевантаження по напрузі  

під час розгону 

6 Перевантаження по напрузі  

під час гальмування 
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Пара
метр 

Назва Діапазон налаштування 
За замовчу- 

ванням 

Вла
сти
вос
ті 

  7 Перевантаження по напрузі на 

постійній швидкості 

  

8 Перевантаження опору 

9 Низька напруга 

10 Перевантаження привода 

змінного струму 

11 Перевантаження мотора 

14 Перегрів модуля 

15 Зовнішня несправність 

16 Помилка зв'язку 

24 Низький тиск водопостачання 

27 Високий тиск водопостачання 

28 Попередження про відсутність 

води 

29 Досягнутий час роботи 

31  Зворотний зв’язок ПІД 

утрачений у процесі роботи 

Р028 Стан роботи 0 Стоп  ● 

1 Хід уперед 

2 Реверс 

Група Р1 Базові функції 

Р100 Цифрове задання 

частоти 

0.0 – Р105 0.0 Гц ☆ 

Р101 Вибір основного 

джерела частоти 

0 Цифрове задання частоти (можна 

змінити УГОРУ / УНИЗ, у разі 

вимкнення зникає з пам’яті)  

3 ★ 

1 Аналоговий вхід  AI 

2 Режим віддаленого 

налаштування через 

потенціометр 

3 Режим налаштування через 

вбудований потенціометр 

4 Зовнішні кнопки УГОРУ / УНИЗ 

5 RS-485 

6 Задання багатошвидкісне  

7 Простий ПЛК 

8 ПІД 

Р102 Вибір сигналу пуску 0 Панель оператора 

(FWD/REV/STOP) 

0 ★ 

1 Вхідний / вихідний термінал 

2 RS-485 

Р104 Вибір запобігання 

зворотному обертанню 

0 Зворотне обертання заборонене 1 ☆ 
1 Зворотне обертання дозволене 

Р105 Максимальна частота Від мінімальної робочої частоти 

(Р106) до 999.9 Гц  

50.0 Гц ☆ 
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Пара
метр 

Назва Діапазон налаштування 
За замовчу- 

ванням 

Вла
сти
вос
ті 

Р106 Мінімальна частота Від 0.00 Гц до максимальної частоти 

(Р105) 

0.0 Гц ☆ 

Р107 Час розгону 1 0~6000.0 с Вибір ☆ 

Р108 Гальмування 0~6000.0 с Вибір ☆ 

Р109 Максимальна напруга 

V/F 

Проміжна напруга V/F ~ 500.0 В Вибір 

(380.0 або 

220.0) 

★ 

P110 Частота V/F Проміжна частота V/F ~ максимальна 

частота 

50.0 Гц ★ 

Р111 Середня точка вихідної 

напруги V/F 

Мінімальна напруга V/F ~ 

максимальна напруга V/F 

Вибір ★ 

Р112 Середня точка вихідної 

частоти V/F 

Мінімальна частота V/F ~ базова 

частота V/F 

2.5 Гц ★ 

Р113 Мінімальна вихідна 

напруга V/F 

0~Проміжна напруга V/F Вибір ★ 

Р114 Мінімальна вихідна 

частота V/F 

0~Проміжна частота V/F 1.2 Гц ★ 

Р115 Несна частота 1.0К-15.0К Вибір ☆ 

Р116 Резерв 

Р117 Скидання параметрів 8 Скидання до заводських 

налаштувань 

0 ★ 

Р118 Блокування параметрів 0 Розблоковані параметри ★ 
1 Заблоковані параметри 

Р119 Напрямок обертання 0 Той самий напрямок 0 ☆ 
1 Зворотний напрямок 

Р120 Вибір додаткового 

джерела частоти Y 

0 Цифрове задання частоти  

(можна змінити УГОРУ / УНИЗ, 

у разі вимкнення зникає  

з пам’яті) 

0 ★ 

1 AI Аналоговий вхід 

2 Режим вилученого налаштування 

через потенціометр 

3 Режим налаштування через 

вбудований потенціометр 

4 Зовнішні кнопки УГОРУ / УНИЗ 

5 RS-485 

6 Задання багатошвидкісне 

7 Простий ПЛК 

8 ПІД 

Р121 Вибір джерела частоти Цифра одиниць: Вибір джерела 

частоти 

0 ☆ 

0 Джерело основної частоти Х 

1 Операція X і Y (результат 

взаємовідношення визначається 

цифрою десятків) 
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Пара
метр 

Назва Діапазон налаштування 
За замовчу- 

ванням 

Вла
сти
вос
ті 

2 Перемикання між X і Y 

3 Перемикання між X і “X і Y 

оператори” 

4 Перемикання між Y і “X і Y 

операція” 

Цифра десятків (Операція X і Y) 

0 X+Y 

1 X-Y

2 Максимум обох 

3 Мінімум обох 

Р122 Вибір джерела 

допоміжної частоти Y 

0 Щодо максимальної частоти 0 ☆ 

1 Щодо основної частоти Х 

Р123 Діапазон джерела 

допоміжної частоти Y 

0~150% 100% ☆ 

Р124 Зсув частоти  

від допоміжного 

джерела частоти  

для операції X і Y 

0.0 Гц ~Максимальна частота (Р105) 0.0 Гц ☆ 

Р125 Базова частота для 

змінювання 

УГОРУ/УНИЗ під час 

роботи 

0 Робоча частота 1 ★ 

1 Установлена частота 

Р126 Верхня межа частоти Нижня межа частоти Р106 

~максимальна частота Р105 

50.0 Гц ☆ 

Р127 Базова частота часу 

розгону / гальмування 

0 Максимальна частота 0 ★ 

1 Установлена частота 

2 100 Гц 

Група Р2 Базові функції 

Р200 Вибір методу запуску 0 Звичайний запуск 0 ☆ 

Р201 Вибір методу зупинки 0 Зупинка із затримкою за 

налаштований час (Р108) 

0 ☆ 

1 Зупинка вільним вибігом двигуна 

Р202 Стартова частота Від 0.0 до 50.00 Гц 0.5 Гц ☆ 

Р203 Частота зупинки Від 0.0 до 50.00 Гц 0.5 Гц ☆ 

Р204 Напруга гальмування 

постійним струмом  

під час запуску 

Від 0 до 7.0% номінальної напруги 

двигуна 

0.0% 

Р205 Час гальмування 

постійним струмом у 

процесі запуску 

 Від 0 до 100.0 с 0.0 ☆ 
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Пара
метр 

Назва Діапазон налаштування 
За замовчу- 

ванням 

Вла
сти
вос
ті 

Р206 Напруга гальмування 

постійним струмом під 

час зупинки 

Від 0 до 7.0% номінальної напруги 

двигуна 

0.0% ☆ 

Р207 Час гальмування 

постійним струмом 

у процесі зупинки 

Від 0 до 100.0 с 0.0 ☆ 

Р208 Підвищення крутного 

моменту 

Від 0 до 20.0% 3.0% ☆ 

Р209  Номінальна напруга 

двигуна 

Від 0 до 500.0 В 380.0 В ☆ 

Р210 Номінальний струм 

двигуна 

Від 0 до 999.9 А Вибір ☆ 

Р211 Коефіцієнт швидкості 

холостого ходу 

Від 0 до 100% 50% ☆ 

Р212 Номінальна швидкість 

обертання двигуна 

Від 0 до 6000 об./хв 1460 ☆ 

Р213 Кількість полюсів 

двигуна 

Від 0 до 20 4 ☆ 

Р214 Номінальне ковзання 

двигуна 

Від 0 до 10.00 Гц 2.50 Гц ☆ 

Р215 Номінальна частота 

двигуна 

Від 0 до 400.00 Гц 50.00 Гц ☆ 

Р216 Опір статора Від 0 до 100.00 Ом Вибір ☆ 

Р217 Опір ротора Від 0 до 100.00 Ом Вибір ☆ 

Р218 Самоіндукція ротора Від 0 до 100.00 Н Вибір ☆ 

Р219 Загальна індуктивність 

ротора 

Від 0 до 100.00 Н Вибір ☆ 

Р3 Функції введення / виведення 

Р300 Мінімальна напруга 

аналогового входу AI 

Від 0 В до налаштованої  

максимальної напруги (Р301) 

0.00 В ☆ 

Р301 Максимальна напруга 

аналогового входу AI 

Від налаштованої мінімальної 

напруги (Р300) до 10.00 В 

10.00 В ☆ 

Р302 Час фільтрації 

аналогового входу 

Від 0.00 до 10.00 с 0.10 с ☆ 

Р310 Частота низького рівня 

аналогового сигналу 

Частота, що відповідає  

мінімальному рівню аналогового 

сигналу (Р300) 

Від 0 до 999.9 Гц 

0.0 Гц ☆ 

Р311 Напрямок низького 

рівня аналогового 

сигналу 

0 Прямий 0 ☆ 
1 Реверс 

Р312 Частота верхнього 

рівня аналогового 

Частота, що відповідає 

максимальному рівню  

50.0 Гц ☆ 
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Пара
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Назва Діапазон налаштування 
За замовчу- 

ванням 

Вла
сти
вос
ті 

сигналу аналогового сигналу (Р301) 

Від 0 до 999.9 Гц 

Р313 Напрямок низького 
рівня аналогового 
сигналу 

0 Прямий 0 ☆ 
1 Реверс 

Р315 Вхід FWD 0 Не задіяний 6 ★ 

Р316 Вхід REV 1 JOG (поштовх) 7 ★ 

Р317 Вхід S1 2 JOG уперед 18 ★ 

Р318 Вхід S2 3 JOG назад 9 ★ 
4 Уперед / Реверс 

5 Пуск 

6 Уперед 

7 Реверс 

8 Стоп 

9 Швидкість 1 

10 Швидкість 2 

11 Швидкість 3 

12 Швидкість 4 

13 Термінал прискорення / 
гальмування 1 

14 Термінал прискорення / 
гальмування 2 

15 Термінал (УГОРУ) 

16 Термінал (УНИЗ) 

17 Зупинка вибігом 

18 Скидання помилки 

19 ПІД у роботі 

20 ПЛК у роботі 

21 Сигнал пуску для таймера 1 

22 Сигнал пуску для таймера 2 

23 Лічильник імпульсів сигналу 

24 Обнулення лічильника сигналу 

25 Пауза 

26 Перемикання між джерелами 
частоти X і Y 

Р325 RA, RC 0 Не задіяний 3 ☆ 
1 У роботі 

2 Задана частота досягнута 

3 Помилка (зупинка) 

4 Нульова швидкість (справедливо 

для зупинки) 

5 Досягнута частота 1 

6 Досягнута частота 2 

7 Розгін 

8 Гальмування 
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Назва Діапазон налаштування 
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ванням 

Вла
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ті 

9 Індикація для низької напруги 

10 Досягнутий таймер 1 

11 Досягнутий таймер 2 

12 Завершення фази програми 

ПЛК 

13 Індикація процедури 

14 ПІД максимум 

15 ПІД мінімум 

16 Втрата аналогового сигналу 

4…20 мА 

17 Попереднє попередження 

про перевантаження  

двигуна 

18 Попереднє попередження про 

перевантаження привода 

змінного струму 

27 Лічильник імпульсів досяг 

заданого значення 

28 Проміжні імпульси досягли 

заданого значення 

29 Подачу води постійною 

напругою «1» увімкнути, 

«0» вимкнути 

30 ГОТОВНІСТЬ 

Р328 S-фільтр часу 0.000 – 1.000 с 0.010 с ☆ 

P329 Режим команд 

термінала 

0 Дволінійний режим 1 0 ★ 
1 Дволінійний режим 2 

2 Трилінійний режим 1 

3 Трилінійний режим 2 

P330 Швидкість термінала 

УГОРУ / УНИЗ 

 Від 0.01  до 99.99 Гц/с 1.00 Гц/с ☆ 

P331 Вибір активного 

режиму вихідного 

термінала DO 

0 Позитивна логіка 00000 ☆ 
1 Негативна логіка 

Цифра одиниць: зарезервована 

Цифра десятків: RA-RC 

P332 Затримка часу виходу 

FWD 

 Від 0.0 до 999.9 с 0.0 с ☆ 

Р333 Затримка часу виходу 

REV 

 Від 0.0 до 999.9 с 0.0 с ☆ 

Р334 Затримка часу виходу 

S1 

 Від 0.0 до 999.9 с 0.0 с ☆ 

Р335 Вибір полярності  0 Високий рівень 00000 ★ 
1 Низький рівень 

Цифра одиниць: FWD 

Цифра десятків: REV 
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ванням 
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Цифра сотень: S1 

Цифра тисяч: S2 

Група Р4 Додаткові функції 

Р400 Установлення частоти 
JOG 

Від 0 Гц до максимальної частоти 

(Р105) 

5.0 Гц ☆ 

Р401 Час розгону 2 Від 0 до 999.9 с 10.0 с ☆ 

Р402  Час гальмування 2 Від 0 до 999.9 с 10.0 с ☆ 

Р403 Час розгону 3 Від 0 до 999.9 с 10.0 с ☆ 

Р404  Час гальмування 3 Від 0 до 999.9 с 10.0 с ☆ 

Р405 Час розгону 4 / Час 
розгону за умови 
поштовху 

Від 0 до 999.9 с 10.0 с ☆ 

Р406  Час гальмування 4 / 
Час гальмування за 
умови JOG 

Від 0 до 999.0 с 10.0 с ☆ 

Р407 Цільове значення 
лічильника 

Від 0 до 9999 100 ☆ 

Р408 Проміжне значення 
лічильника 

Від 0 до 9999 50 ☆ 

Р409 Обмеження крутного 
моменту прискорення 

Від 50 до 200% 150% ☆ 

Р410 Посилення заглушення 
перевантаження  
по струму 

Від 0 до 100% 20% ☆ 

Р411 Дозвіл перевантаження 
по напрузі 

1 Вимкнено 1 ☆ 
2 Увімкнено 

Р412 Посилення 
перезбудження V/F 

 Від 0 до 100% 10 ☆ 

Р413 Посилення заглушення 
перевантаження  
по напрузі 

Від 0 до 200% 50% ☆ 

Р414 Напруга гальмової дії 400 В 700.0 В Вибір ☆ 
220 В 370.0 В 

Р416 Захист запуску 1 Так 1 ☆ 
2 Ні 

За умови встановлення Р416=0, коли 

увімкнені FWD і GND, після 

вимкнення, коли живлення 

відновиться, привод змінного струму 

не буде працювати 

Р417 Режим дії за умови 
миттєвого вимкнення 
живлення 

0 Не діяти 0 ☆ 
1 Зупинити 

2 Зупинити із затриманням 

Р420 Час перезапуску після 
збою 

Від 0 до 20 0 ☆ 
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Р421 Часовий інтервал 
автоматичного 
скидання несправності 

Від 0.1 до 100.0 с 1.0 с ☆ 

Р423 Рівень виявлення 
перевищення струму 

Від 0 до 200% 0.0% ☆ 

Р424 Час виявлення 
перевищення струму 

Від 0 до 999.9 с 10.0 с ☆ 

Р425 Досягнення частоти 1 
(FDT1) 

Від 0 Гц до максимальної частоти 0.0 Гц ☆ 

Р426 Досягнення частоти 2 
(FDT2) 

Від 0 Гц до максимальної частоти 0.0 Гц ☆ 

Р427 Установлення таймера 1  Від 0.0 до 999.9 с 10.0 с ☆ 

Р428 Установлення таймера 2  Від 0.0 до 999.9 с 10.0 с ☆ 

Р430 Гістерезис виявлення 
частоти 

0~100.0% (FDT1 або FDT2 рівень) 5.0% ☆ 

Р431 Стрибок частоти 1  Від 0 Гц до максимальної частоти 0.00 Гц ☆ 

Р432 Стрибок частоти 2  Від 0 Гц до максимальної частоти 0.00 Гц ☆ 

Р433 Ширина петлі 
гістерезису стрибка 
частоти 

 Від 0 Гц до максимальної частоти 0.00 Гц ☆ 

Група Р5 Параметри ПЛК 

Р500 Вибір збереження 
простого ПЛК 

Цифра одиниць: вибір збереження за 
умови зупинення електроживлення 

00 ☆ 

0 Ні 
1 Так 
Цифра десятків: вибір збереження за 
умови збою електроживлення 
0 Ні 
1 Так 

Р501 Режим запуску ПЛК 0: Якщо джерелом установлення 
частоти обраний ПЛК (Р101 = 7), 
тоді ПЛК працює 

1: ПЛК увімкнений 
Р502 Режим роботи ПЛК 0: Зупинка після виконання 

приводом постійного струму 
одного циклу 

0 ☆ 

1: Утримує кінцеве значення  після 
виконання приводом постійного 
струму одного циклу 

2: Повторення після виконання 
приводом постійного струму 
одного циклу 

Р503 Швидкість 1 Задання частоти для відповідного 
кроку програми 
Від 0.00 до максимальної частоти 

20.0 Гц ☆ 

Р504 Швидкість 2 10.0 Гц ☆ 

Р505 Швидкість 3 20.0 Гц ☆ 

Р506 Швидкість 4 25.0 Гц ☆ 
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Р507 Швидкість 5 30.0 Гц ☆ 

Р508 Швидкість 6 35.0 Гц ☆ 

Р509 Швидкість 7 40.0 Гц ☆ 

Р510 Швидкість 8 45.0 Гц ☆ 

Р511 Швидкість 9 50.0 Гц ☆ 

Р512 Швидкість 10 10.0 Гц ☆ 

Р513 Швидкість 11 10.0 Гц ☆ 

Р514 Швидкість 12 10.0 Гц ☆ 

Р515 Швидкість 13 10.0 Гц ☆ 

Р516 Швидкість 14 10.0 Гц ☆ 

Р517 Швидкість 15 10.0 Гц ☆ 

Р518 Час операції ПЛК 1 Час виконання відповідного кроку 

програми: 

від 0 до 9999 с (год.) 

Одиниця виміру часу (секунди або 

години) визначена Р537 

3 с (год.) ☆ 

Р519 Час операції ПЛК 2 4 с (год.) ☆ 

Р520 Час операції ПЛК 3 5 с (год.) ☆ 

Р521 Час операції ПЛК 4 0 с (год.) ☆ 

Р522 Час операції ПЛК 5 0 с (год.) ☆ 

Р523 Час операції ПЛК 6 0 с (год.) ☆ 

Р524 Час операції ПЛК 7 0 с (год.) ☆ 

Р525 Час операції ПЛК 8 0 с (год.) ☆ 

Р526 Час операції ПЛК 9 0 с (год.) ☆ 

Р527 Час операції ПЛК 10 0 с (год.) ☆ 

Р528 Час операції ПЛК 11 0 с (год.) ☆ 

Р529 Час операції ПЛК 12 0 с (год.) ☆ 

Р530 Час операції ПЛК 13 0 с (год.) ☆ 

Р531 Час операції ПЛК 14 0 с (год.) ☆ 

Р532 Час операції ПЛК 15 0 с (год.) ☆ 

Р533 Напрямок руху для 
кроку програми 

Від 0 до 9999 с 0 ☆ 

Р536 Напрямок руху 
високого рівня 
простого ПЛК 

Від 0 до 6 0 ☆ 

Р537 Одиниці виміру часу 
ПЛК 

0 секунди 0 ☆ 
1 години 

Р538 Вибір швидкості 1 0:Р503 0 ☆ 

Р539 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 1 

0~3 0 ☆ 

Р540 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 2 

0~3 0 ☆ 



21 

Пара
метр 

Назва Діапазон налаштування 
За замовчу- 

ванням 

Вла
сти
вос
ті 

P541 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 3 

0~3 0 ☆ 

P542 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 4 

0~3 0 ☆ 

P543 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 5 

0~3 0 ☆ 

P544 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 6 

0~3 0 ☆ 

P545 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 7 

0~3 0 ☆ 

P546 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 8 

0~3 0 ☆ 

P547 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 9 

0~3 0 ☆ 

P548 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 10 

0~3 0 ☆ 

P549 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 11 

0~3 0 ☆ 

P550 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 12 

0~3 0 ☆ 

P551 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 13 

0~3 0 ☆ 

P552 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 14 

0~3 0 ☆ 
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P553 Відношення часу 
прискорення / 
гальмування простого 
ПЛК 15 

0~3 0 ☆ 

Р554 Режим установлення 
частоти хитання 

0 Щодо центральної частоти 0 ☆ 
1 Щодо максимальної частоти 

Р555 Амплітуда частоти 
хитання 

0.0-100.0% 0.0% ☆ 

Р556 Амплітуда стрибка 
частоти 

0.0-50.0% 0.0% ☆ 

Р557 Цикл частоти хитання 0.1-999.9 с 10.0 с ☆ 

Р558 Коефіцієнт часу 
наростання трикутної 
хвилі 

0.1-100.0% 50.0% ☆ 

Група Р6 ПІД операції 

Р600 Режим роботи ПІД 0 ПІД увімкнений тільки якщо 
Р101=8 (інакше вимкнений) 

0 ☆ 

1 ПІД увімкнений 

2 ПІД запускається за зовнішнім 
сигналом 

Р601 Режим роботи ПІД 0 Режим негативного зворотного 
зв’язку 

0 ☆ 

1 Режим позитивного зворотного 
зв’язку        

Р602 Установлення точок 
дії ПІД 

0 Цифрове установлення 0 ☆ 
1 Установлення через аналоговий 

вхід АI  

2-5 Резерв 

Р603 Вибір зворотного 
зв’язку ПІД 

0 Зворотний зв’язок аналоговий 
вхід 

0 ☆ 

Вибір струму: 1…20 мА 
(Р300=1.00 В; Р301=5.00 В)

Вибір напруги: 0…10 В 
(Р300=0.00 В; Р301=10.00 В) 

Р604 Установлення значень 
ПІД 

0.0 бар-Р614 2.50 бар ☆ 

Р605 Верхня межа ПІД Р 606-Р614 10.00 бар ☆ 

Р606 Нижня межа ПІД 0.0 бар-Р605 0.00 бар ☆ 

Р607 Пропорційний 
складник ПІД 

0.0-600.0% 100.0% ☆ 

Р608 Час інтегрування ПІД 0.0-10.00 с 2.00 с ☆ 

Р609 Час диференціювання 
ПІД 

0.0-9.999 с 0.000 с 

Р610 Максимальне фіксоване 
значення між двома 
виходами

0.00-100.00% 2.00% 

☆ 

☆ 
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Р611 Частота сну 0.00 – максимальна частота; 25.0 Гц ☆ 

«0» означає, що функція сну закрита 

Р612 Час сну 0-9999 с 10 с ☆ 

Р613 Відсоток пробудження 0.0-100.0% від цільового значення 90.0% ☆ 

Р614 Масштабування 0.00-50.00 бар 10.00 бар ☆ 

Р615 Цифри на дисплеї ПІД 1~5 

Кількість відображуваних 

на індикаторі цифр значення сигналу 

зворотного зв’язку 

4 ☆ 

Р616 Десяткові цифри на 

дисплеї ПІД 

0~4 

Кількість знаків після коми, 

відображуваного на індикаторі 

значення зворотного зв’язку 

2 ☆ 

P617 Верхня межа частоти 

ПІД 

48.0 Гц ☆ 

Р618 Нижня межа частоти 

ПІД 

20.0 Гц ☆ 

Р619 Час виявлення ПІД 20.0 с ☆ 

Р620 Межа відхилення ПІД 0.1% ☆ 

Р621 Режим попередження 

обриву зворотного 

зв’язку ПІД 

0 Немає попередження 0 ☆ 

1 Попередження без зупинки, 

код попередження «20» 

2 Попереджувальна зупинка, 

код збою «20» 

Р622 Значення виявлення 

обриву зворотного 

зв’язку ПІД 

Діапазон: 0-10.00 В 

(Якщо обрано 0-20 мА – вимкнення, 

якщо менше ніж 2 мА – установлення 

Р622=2 мА * 250 Ом = 0.50 В)  

0.50 В ☆ 

Р623 Час виявлення обриву 

зворотного зв’язку ПІД 

0.0-20.0 с 1.0 с ☆ 

Р624 Частота вимкнення для 

реверсу ПІД 

0.00 – максимальна частота 0.00 Гц ☆ 

Р625 Межа диференційна 

ПІД 

0.00-99.99% 0.10% ☆ 

Р626 Налаштування часу 

змінення ПІД 

0.00-99.99 с 0.00 с ☆ 

Р627 Фільтр часу зворотного 

зв’язку ПІД 

0.00-60.00 с 0.00 с ☆ 

Р628 Фільтр часу виходу 

ПІД 

0.00-60.00 с 0.00 с ☆ 

Р630 Пропорційне 

посилення ПІД Р2 

0.0-600.0% 200.0% ☆ 

P631 Пропорційне 

посилення ПІД I2 

0.0-10.00 с 0.50 с ☆
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P632 Пропорційне 

посилення ПІД D2 

0.0 – 9.999 с 0.000 с ☆ 

Р633 Умови перемикання 

параметрів ПІД 

0  Без перемикання 0 ☆ 

1 Перемикання через Х 

2 Автоперемикання 

Р634 Відхилення 

перемикання 

параметрів ПІД 1 

0.0% -РА.20 5.0% ☆ 

Р635 Відхилення 

перемикання 

параметрів ПІД 2 

РА.19-100.0% 10.0% ☆ 

Р636 Початкове значення 

ПІД 

0.0-100.0% 0.0% ☆ 

Р637 Час утримання 

початкового значення 

ПІД 

0.00-99.99 с 0.00 с ☆ 

Р639 Час інтегрування ПІД-

регулятора 

Цифра одиниць: розділення 

інтегрування 

0: недійсне 

00 ☆ 

Р640 Зупинення операцій 

ПІД 

1 Немає ПІД операцій під час 

зупинення 

0 ☆ 

2 ПІД операції під час зупинення 

Р641 Значення тиску для 

виявлення нестачі води 

0.00 бар – РА.01 

 За умови встановлення 0.00 бар 

нестача води не визначається 

0.50 бар ☆ 

Р642 Автоскидання 

несправності високого / 

низького тиску, коли 

привод змінного 

струму показує  

високий / низький тиск, 

затримка Р642  

1) Якщо привод змінного струму

показує попередження про високий

тиск, тоді після повернення тиску до

нормального значення із затримкою

Р642 помилка високого тиску

автоматично скидається;

2) Якщо привод змінного струму

показує попередження про низький

тиск, тоді після повернення тиску до

нормального значення із затримкою

Р642 помилка низького тиску

автоматично скидається;

Якщо встановлено Р642=0, коли

привод змінного струму відображає

попередження, воно не буде скинуто,

діапазон: 0-9999 с

10 c ☆ 

Р643 Час виявлення 

попередження низького 

тиску 

0-9999 с

За умови тиску нижчого за

встановлене мінімальне значення Р606

під час роботи після затримки Р643,

відбудеться зупинення й відображення

10 с ☆
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Пара
метр 

Назва Діапазон налаштування 
За замовчу- 

ванням 

Вла
сти
вос
ті 

помилки низького тиску 

Р644 Час виявлення помилки 

нестачі води 

0-9999 с 100 с ☆ 

Р645 Налаштування часу 

затримки 

автоматичного запуску 

після увімкнення 

0 Недійсно 0 ☆ 

1 Дійсно 

Р646 Інтервал автоматичного 

скидання помилки 

нестачі води перші  

10 разів 

0-9999 с 600 с ☆ 

Р647 Інтервал часу перших 

10 разів автоматичних 

скидань помилки  

тиску води 

0-1000 хв 60 хв ☆ 

Р648 Включення антифризу 1 Дійсно 0 ☆ 

0 Недійсно 

Р649 Час очікування 

антизамерзання 

в процесі сну 

0-9999 с 900 с ☆ 

Р650 Час роботи антифризу в 

процесі сну 

0-9999 с 30 с ☆ 

Р651 Частота роботи 

антизамерзання під час 

сну 

0-50.0 Гц 15.0 Гц ☆ 

Р652 Рівень сну: працює, 

коли частота <P652/з 

0-10.0 Гц 0.5 Гц ☆ 

Р653 Рівень спрацьовування 

сну: припустимий  

тиск для зниження 

частоти 

0.0-10.0% 0.60% ☆ 

Р654 Рівень сну: зниження 

частоти за секунду 

0-10.0 Гц 0.3 Гц ☆ 

Р655 Рівень роботи сну:  

час зниження частоти 

0-1000 10 раз ☆ 

Р656 Рівень роботи сну: 

частота > P6.56 

0- максимум P105 42.0 Гц ☆ 

Р657 Час вибірки ПІД 0-1000 мс 4 мс 

Р7 Зв’язок RS-485 

Р700 Швидкість передачі 0 4800 біт за секунду 1 

 6005 
☆ 

1 9600 біт за секунду 

Р701 Формат даних 0 Не перевіряти (8-N-1) для ASC 3 ☆ 

1 Перевірка на парність (8-E-1) для 

ASC 
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Пара
метр 

Назва Діапазон налаштування 
За замовчу- 

ванням 

Вла
сти
вос
ті 

2 Перевірка на непарність (8-O-1) 

для ASC 

3 Не перевіряти (8-N-1) для RTU 

4 Перевірка на парність (8-E-1) RTU 

5 Перевірка на непарність (8-O-1) 

для RTU 

Р702 Локальна адреса 1-247, 0: Адреса трансляції 1 ☆ 

Р703 Оброблення помилки 

зв’язку 

0 Немає попередження 0 ☆ 

1 Попередження, відображення Со 

2 Відображення Со і стоп 

Р8 Розширений застосунок 

Р800 Пароль користувача 0 Заблоковано 1 ☆ 

1 Розблоковано 

Р802 Вибір моделі 0 Тип G Вибір ☆ 

1 Тип P 

Р803 Вибір рівня захисту 

перенапруги 

400 В (рівень 220 В) 

 810 В (рівень 380 В) 

Вибір ☆ 

Р804 Вибір рівня захисту 

зниження напруги 

400 В (рівень 220 В) 

 810 В (рівень 380 В) 

Вибір ☆ 

Р805 Значення аварійної 

температури  

Вибір ☆ 

Р812 Вибір припинення 

запам’ятовування 

цифрової установки 

частоти 

0 Не запам’ятовувати 0 ☆ 

1 Запам’ятовувати 

Р814 Коефіцієнт 

перевантаження 

двигуна 

0.20-10.0 1.00 ☆ 

Р815 Перемикання частоти 

PWM 

0.0-100.0 Гц 12.0 Гц ☆ 

Р816 Вибір захисту 

перевантаження 

двигуна 

0 Заборонити перевантаження 0 ☆ 

1 Допускати перевантаження 
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6. Помилки

Назва помилки 
Відображення 

панелі оператора 
Номер помилки 

Перевищення струму під час прискорення OC1 2 

Перевищення струму під час гальмування OC2 3 

Перевищення струму за умови постійної швидкості OC3 4 

Перевищення напруги під час прискорення OU1 5 

Перевищення напруги під час гальмування OU2 6 

Перевищення напруги за умови постійної швидкості OU3 7 

Перевантажено опір (продовжуйте переходити в стан 

зниженої напруги) 

POF 8 

 Спадання напруги LU 9 

Перевантаження привода змінного струму OL2 10 

Перевантаження двигуна OL1 11 

Перегрів модуля OH 14 

Помилка зовнішнього устаткування EF 15 

Помилка зв’язку CO 16 

Досягнутий час увімкнення TE 29 

Небезпека низького тиску води LP 24 

Небезпека високого тиску води HP 27 

Небезпека нестачі води LL 28 

Обрив зворотного зв’язку ПІД у процесі роботи 

(виявлення вимкнення датчика води) 

20 31 

Режим сну привода змінного струму SLP 

Досягнутий час увімкнення TE 
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Код 

помилки 
Назва Можлива причина Усунення помилки 

ОН(14) Перегрів модуля 

1. Висока температура

довкілля

1. Знизити температуру

довкілля

2. Заблокований фільтр

повітря

2. Почистити фільтр повітря

3. Пошкоджений

вентилятор

3. Замінити пошкоджений

вентилятор

4. Пошкоджений

термочутливий резистор

модуля

4. Замінити термочутливий

резистор модуля

5. Пошкоджений модуль

привода змінного струму

5. Замінити модуль привода

змінного струму

EF(15) 

Помилка 

зовнішнього 

устаткування 

Зовнішня помилка сигналу 

на вході через 

багатофункціональний 

термінал 

Скасувати операцію 

СО(16) Помилка зв’язку 

1. Некоректний стан

провідного комп’ютера

1. Перевірити кабель

провідного комп’ютера

2. Несправний кабель

зв’язку

2. Перевірити кабель зв’язку

3. Параметри зв’язку в

групі PD задані

неправильно

3. Установити правильні

параметри

ТЕ(29) 

Досягнутий 

накопичувальний 

час увімкнення 

Час накопичення 

потужності досягає 

заданого значення 

Проконсультуватися з 

виробником 

LP(24) 

Попередження 

про  низький 

тиск води 

1. Пошкодження проводки

датчика тиску

1. Перевірити проводку

датчика тиску

HP(27) 

Попередження 

про високий тиск 

води 

2. Параметри встановлені

неправильно

2. Установити правильні

параметри

LL(28) 
Попередження 

про недолік води 

1. Пошкодження проводки

датчика тиску

1. Перевірити проводку

датчика тиску

2. Параметри встановлені

неправильно

2. Установити правильні

параметри

3. Відсутня вода в трубі 3. Перевірити трубу

20(31) 

Помилка втрати 

зворотного 

зв’язку ПІД у 

процесі роботи 

1. Проблема з датчиком

тиску

1. Замінити датчик тиску

2. Пошкодження проводки

датчика тиску

2. Перевірити проводку

датчика тиску

3. Параметри встановлені

неправильно

3. Установити правильні

параметри

SLP 

Режим сну 

привода 

змінного струму 




